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Cihazi kullanmadan 6nce ve NOT
kullanirken alkol veya uyusturucu
kullanmayin. Talimatlara harfiyen |!l-——-l!| Montaj ve kullanimdan 6nce tiim
uyun! talimatlari okuyun!

NOT

Tarihi ve arkeolojik eserlerin ve yapilarin aranmasi iilkeden iilkeye farkli sekilde diizenlenmis olabilir.
Dedektorle arama yapmak icin arazi sahiplerinden, kamu kurumlarindan ve/veya yetkili makamlardan izin
alinmasi gerekebilir.

OKM dedektoriinii satin almaniz size otomatik olarak arama veya kazi izni VERMEZ! Arama projeniz ve/veya
arama bolgeniz icin gerekli izinler hakkinda yetkili makamlardan bilgi alin.

SORUMLULUK REDDI

Bu kilavuzda aciklanan metal dedektorii 6zel olarak list diizey bir zemin tarayici olarak gelistirilmis ve
uretilmistir ve tehlikesiz ortamlarda define aramak icin onerilir. Bu metal dedektori mayin arama cihazi
olarak tasarlanmamistir.

YASAL UYARI

Metal, buluntu ve arkeolojik kalinti aramasi bircok lilkede yasalarla diizenlenmistir ve izne tabi olabilir
veya yasaklanmis olabilir. Her aramadan dnce arama bdlgenizde gecerli yasa ve yonetmelikler hakkinda
bilgi edinin ve gerekirse gerekli izinleri ve arazi sahibinin onayini alin. Buluntular ilgili yasal diizenlemelere
gore bildirilmelidir.

OKM Tiirkiye Bu belgenin hicbir bolimi OKM GmbH'nin 6nceden yazili izni olmadan
Goksu mah. Gazi bulvari No: 461/20 herhangi bir bicimde (baski, fotokopi veya baska bir yontemle) cogaltilamaz,
07260 Kepez, Antalya elektronik olarak islenemez, kopyalanamaz veya dagitilamaz.

Tirkiye

Copyright © 2025 OKM GmbH. Tim haklari saklidir.

Telefon: +90 549 179 06 07

Web sitesi: www.okm-turkiye.com/tr
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BOLUM 1

Tasima ve depolama

Dedektoriiniizii ve aksesuarlarini serin ve kuru bir yerde (10 ila 25 °C) su gecirmez ve darbeye dayanikli
koruyucu kilif icinde saklayarak koruyun. Cihazi ve aksesuarlari kilifa yerlestirmeden once probu kontrol
unitesinden ayirin ve kontrol Unitesini kapatin.

Su gecirmez ve darbeye dayanikli koruyucu kilifi yalnizca amacina uygun olarak kullanin. Cocuklardan

uzak tutun!

YUTMA VE BOGULMA TEHLIKESI!
Kilif bir oyuncak degildir! Cocuklardan uzak tutun!

® L ® A

Litfen dikkat: Tasima cubugunun arka kisminda bir agirlik bulunmaktadir. Cubugu dikkatli bir sekilde kaldirin
ve tasiyin; yakininizdaki kisileri yaralamamaya ve esyalara zarar vermemeye dikkat edin.

Gonderim icin orijinal kartonlari veya benzer saglamulktaki kaplari kullanin ve tim parcalari yeterince

destekleyin. Ayrica sokulebilir tasima cubugunu kilif icinde tasima emniyetleriyle sabitlemenizi oneririz.
1.1 Asiri sicakliklardan ve nemden kacinin

Cihazinizi tasima ve depolama sirasinda asiri sicakliklardan, tozdan ve nemden koruyun.

1.2 Pil seviyesini diizenli olarak kontrol edin

Uzun siire kullanilmadiginda dedektori diizenli olarak kontrol edin. eXp 7000'i uzun siire depolarken pilin
tamamen bosalmasini onleyin. Bunun yerine pili en az 3 ayda bir maksimum sarj kapasitesinin yaklasik
%90'ina kadar sarj edin.
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TESLIMAT KAPSAMI

BOLUM 2

Teslimat kapsami ve kumanda elemanlari

¢ S

» (1
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[ LED Orbit ile Stiper Sensor v IX Kontrol Unitesi v
I Windows Notebook v X Backstrap v
" Su gecirmez ve darbeye dayanikli » X OKM Visualizer 3D Studio Professional
Koruyucu Kilif Edition yazilimli USB bellek

v Sokilebilir tasima cubugu v Xil Bluetooth Kulaklik, sarj kablosu dahil v
V' Teleskopik Cubuk v Xl Sarj cihazi ve seyahat adaptori v
Vi 13x10" VLF Coil X7 v XIv Sarj kablolu sarj cihazi (USB-C) v
Vil 4 Protective Cap v XV Power Pack v
Vil 4 Extender v
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TESLIMAT KAPSAMI

2.1 Kontrol iinitesi

I Dokunmatik ekran - bkz. 4.3 Ana menti ve gezinme, sayfa 16.
1l Parlaklik sensori - bkz. 4.5.1 Ekran, sayfa 19. Liitfen parlaklik sensoriinii ortmeyin.

]| Hoparlor - bkz. 4.5.2 Ses, sayfa 20.

v Aktarim modunu ve Bluetooth durumunu - bkz. 4.6 Bluetooth kulakligi eslestirme/baglama, sayfa 25 - ve
sarj durumunu - bkz. 4.1.3 Pil seviyesi ve sarj durumu, sayfa 15 - gosteren LED'ler.

V' Dahili islem birimlerinin yeterli sogutulmasi icin havalandirma delikleri. Havalandirma deliklerini asla
ortmeyin!
Vi Kontrol Unitesini agmak icin - bkz. 4.2 Kontrol Unitesini acma, sayfa 16 - ve dokunmatik ekrana alternatif

olarak doner digme.
Vil Karabinalar icin halkalar - bkz. 3.4 Sirt kayisi ve kontrol Unitesi, sayfa 12.
VIII Prob soketi
IX Pil bolmesi - bkz. 6.2 Dahili pili degistirme, sayfa 85.
X Seri numarasi ve model numarasi gibi cihaz bilgilerini iceren tip etiketi.

Xl Dosya aktarimi - bkz. 5.12.6 Dosyalari aktarma, sayfa 84 - ve pili sarj etmek icin - bkz. 4.1.2 Pili sarj etme,
sayfa 14 - USB-C soketi.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 6



2.2 Siiper Sensor sistemi

Stiper Sensor sistemi, LED Orbit'li Siper Sensor ve Extender adi verilen 4 sensér modilinden olusur. Bunlar
Super Sensor'lin herhangi bir soketine takilabilir. Stiper Sensor sistemi, farkli 6lcim ortamlarina uygun 4

olasi kombinasyon sunar. Daha fazla bilgi ve dogru montaj icin bkz. 3.2 Siper Sensor sistemi, sayfa 10.

Stiper Sensor'iin Ust kismindaki bir ok dlcim yonini gosterir. Stper Sensor'in alt ucundaki LED Orbit,

tarama durumlarini ve sonuclarini gosterir.

Ust

i
S S

Alt

I Prob Ustlinde oklu Stiper Sensor

[ Prob fisi

i LED Orbit (12 LED)

v Fisler/soketler (4x Sliper Sensor + 4x Extender)

\} Disli kapaklar (4x]

Siuper Sensor'e bagli Extender yoksa, acik soketleri koruyucu kapaklarla nem ve kire karsi

korumanizi oneririz.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 7



2.3 Sokiilebilir tasima cubugu

Siiper Sensor sistemi elde veya Sliper Sensor tasima cubuguyla tasinabilir. Dogru montaj icin bkz. 3.3

Sokdulebilir tasima cubugu, sayfa 11.

{
ol IV
il

-

1| Disli kapakli prob tutucu (tasima cubugunun 6n kismi)

—’

’

Orijinal ambalajda on kisim ve orta kisim tasima emniyetleriyle

birbirine baglidir. Bunlar cubuk monte edilmeden 6nce
\ cikarilmalidir. Ayrica tasima cubugunun arka kisminda bir agirlik
bulunmaktadir. Cubugu dikkatli bir sekilde kaldirin ve tasiyin;
b cevrenizdeki kisileri yaralamamaya ve esyalara zarar vermemeye

dikkat edin.

| << )

I Kaymaz ic kaplamali sensor kelepcesi

|| Prob tutucu disi

v Tutamak (tasima cubugunun 6n kismi)

'} Orta kisim
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2.4 VLF arama bobini 2.5 Teleskopik cubuk

I Saft adaptori I Sabitleme vidasi

Il Seri numarasi ve model numarasi gibi cihaz I Kauguk pullar

bilgilerini iceren tip etiketi. m Kilitlerne kolu

11 Prob kablosu v Tutamak

v Prob fis v Cirt cirtli kol dayanag
2.6 Sarj cihazi ve seyahat adaptorii

Kontrol Unitesi sarj cihaziyla sarj edilir. Ayrintili bilgi icin bkz. 4.1.2 Pili sarj etme, sayfa 14. Bazi lilkelerde
seyahat adaptorlerinin kullanilmasi gerekebilir.

2.7 Bluetooth kulaklik

Kontrol tnitesi Bluetooth lizerinden kablosuz kulakliklarla eslestirilebilir - bkz. 4.6 Bluetooth kulakligi
eslestirme/baglama, sayfa 25. Ayarlar hakkinda daha fazla bilgi icin kulakligin kullanim kilavuzuna bakin.

2.8 Su gecirmez ve darbeye dayanikli koruyucu kilif

Cihaz ve aksesuarlari su gecirmez ve darbeye dayanikli bir koruyucu kilif icinde saklanir ve tasinir - bkz.
Bolim 1 Tasima ve depolama, sayfa 4. Daha fazla bilgi icin su gecirmez ve darbeye dayanikli koruyucu kilifin
bakim ve kullanim kilavuzuna bakin.
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BOLUM 3

Montaj

3.1 Gerekli aletler

AN

OKM eXp 7000 Professional Plus’'in montajiicin ek alet gerekmez.

Cihazi veya aksesuarlari acmayin. icinde kullanici tarafindan bakimi yapilabilecek parca bulunmamaktadir.
Dahili pilin degistirilmesi icin bkz. 6.2 Dahili pili degistirme, sayfa 85.

Problar her zaman prob soketine dngorilen sekilde baglanmalidir.

Montajdan once prob soketlerinin ve fislerin temiz oldugundan emin olun!

3.2 Siiper Sensor sistemi

3.2.1 Extender'lari baglama

Sensor moddilleri aynidir ve bu nedenle birbirinin yerine kullanilabilir.

2

Koruyucu kapaklari Siper Sensdr'den sokiin. Extender’lari takin. Modilleri disli kapaklarla sabitleyin.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 10



3.2.2 Extender yapilandirmalari

Yalnizca Siiper Sensor 2 Extender'li Siiper 2 Extender’li Siiper 4 Extender'li Siiper
Sensér (sol) Sensér (sag) Sensér
@ ® ¢ ¢ @ ® % o 9 & o o ¢ & ¢ ¢
e e & o o e © ¢ 6|0 & o & & o ¢
=1 sensor cifti = 4 sensor cifti =4 sensor cifti =7 sensor cifti

2 Extender baglarsaniz, her ikisi de ayni tarafta (sag VEYA sol] altta ve Ustte takilmalidir. Sensor ciftlerinin

diizgiin calismasi icin eksiksiz olmasi gerekir.

3.3 Sokiilebilir tasima cubugu

Tasima emniyetlerini cikarin. Sensor kelepcesini acin, Siper Sabitlemek icin disli kapag (sokilebilir
Sensor'i dogru yikseklige tasima cubugunun &n kismi) sensér
konumlandirin (ok tarama ygniini kelepcesine vidalayin.

gGsterir) ve kelepceyi tekrar kapatin.

Tasima cubugunun orta kismini on Tasima cubugunun arka kismini (karsi
kisma vidalayin. agirlik) orta kisma vidalayin.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 11



Alternatif olarak Sliper Sensor veya Siiper Sensor sistemi, Stiper Sensor tasima cubugu olmadan elde

tasinabilir. Kontrol Unitesi ile sensorler arasinda yeterli mesafe bulunmasina dikkat edin.

Sirt kayisini takin: Ust kayislari bir sirt  Takmay kolaylastirmak icin alt Kontrol Unitesini Ust karabinalara asin.
cantasi gibi omuzlariniza gecirin. kayislarin karabinalarini gecici olarak
birbirine baglamanizi oneririz.

Arka taraftaki soketi gormek icin Beyaz isaretleri hizalayin, fisi sokete Kontrol Unitesini alt karabinalara asin.
kontrol Unitesini kaldirin ve probu itin ve sabitlemek icin fis kapagini saat
takin. yoniinde cevirin.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 12



3.5 VLF arama bobini ve teleskopik cubuk

Sabitleme vidasini teleskopik cubugun  Teleskopik cubugun bobin tutucusunu Kilitleme kollariyla teleskopik cubugun

bobin tutucusundan sokiin. VLF arama  VLF arama bobininin saft adaptorine segmentlerini gevsetin.
bobinini takmadan once kaucuk yerlestirin. Sabitleme vidasiyla

pullarin saftin yaninda oldugundan sabitleyin ve bobin hareket etmeyecek

emin olun. sekilde sikin.

Dedektorle daha rahat calismak icin Tespit sirasinda hatali sinyalleri Probu kontrol tnitesine takin - bkz. 3.4
teleskopik cubugu boyunuza gore onlemek icin kabloyu teleskopik Sirt kayisi ve kontrol Uinitesi, sayfa 12.
ayarlayin. Yiiksekligi sabitlemek icin cubugun etrafina sikica sarin.

kollari kapatin.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 13



BOLUM 4

ILk calistirma

4.1 Dahili pil

Kontrol iinitesini tamamen sarj edin.

iLK CALISTIRMA

Dahili pili sarj etmek icin sarj cihazini elektrik sebekesine ve dngorilen sarj soketine baglayin.

Sarj cihazini bolgenizdeki prize baglamak icin seyahat adaptorlerini kullanin.

4.1.1 Pil seviyesini kontrol etme

Pil seviyesini kontrol etmek icin doner digmeye 2 s basin - bkz. 4.1.3 Pil seviyesi ve sarj durumu, sayfa 15.

4.1.2 Pili sarj etme

1

Sarj cihazini prize, sarj kablosunu (USB-C) sarj cihazina
takin.

Sarji baslatmak icin sarj kablosunun diger ucunu kontrol
Unitesine takin.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

2

Kontrol Unitesinin sarj soketini bulun ve koruyucu kapagi

cikarin.

/A

Kontrol linitesi sarj olana kadar bekleyin. Pilin tamamen
sarj olmasi 4 saate kadar surebilir.




4.1.3 Pil seviyesi ve sarj durumu

Kontrol tinitesi KAPALIYKEN pil seviyesi/sarj durumu, déner digmenin lzerindeki LED cubuguyla gosterilir

(yaklasik 2 s basili tutun] - asagidaki tabloya bakin.

Kontrol tinitesi ACIKKEN pil seviyesi/sarj durumu sag ustteki simgeyle gosterilir. Diger pil ayrintilari Ayarlar >
Pil altinda gosterilir - bkz. 4.5.4 Pil, sayfa 22.

LED cubugu LED cubugu
(pil seviyesi) (sarj durumu) Pil seviyesi Sarj durumu % cinsinden pil seviyesi
. 100%
o00O00000
i ~90%
00®O00e00
i ~80%
00000000
]
i ~70%
200000000 H a ~60%
I:I ~50%
000000000 000O0OO0O000
[l ~40%
000000000 u ﬂ ~30%
0000000 @ee000000 D ~20%
®@®0000000 D ~10%
00O®000@00
®@00000000 |E| <5%
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iLK CALISTIRMA

4.2 Kontrol Unitesini acma

Ekrani acin. Kontrol unitesini acmak icin doner digmeyi 5 s basili tutun. Doner digmeye basilirken pil
gostergesinin LED'leri yanip soner — bkz. 4.1.3 Pil seviyesi ve sarj durumu, sayfa 15. Baslatma, hafif bir sesli sinyal
ve altin renkli bir LED animasyonuyla gosterilir.

Kontrol Unitesinin tamamen acilmasi birkac saniye sirebilir. Bu sirada OKM logosu gdsterilir ve bir baslangic
melodisi calinir. Bu baslangic sesi kapatilabilir - bkz. 4.5.2 Ses, sayfa 20. Kontrol Uinitesi kullanima hazir olana
kadar bekleyin.

4.3 Ana meni ve gezinme

Baslangic ekrani - prob bagli degil. Siuper Sensor veya Siiper Sensor sistemi VLF arama bobini bagliyken baslangic
bagliyken baslangic ekrani. ekrani.

Uygulama su yollarla kullanilabilir:

1. Dokunmatik ekran: istediginiz secenegdi secmek/acmak icin 6geye dokunun.

2. Déner diigme: Secim cercevesini bir 6geden digerine tasimak icin cevirin. istediginiz secenegi
secmek/acmak icin déner digmeye basin.

I Ekran simgesi etkin meniyi veya secenegi gosterir.
I Baslik etkin menlyu veya secenegi belirtir.

1| Secenek: Calisma modunu veya secenegi acmak icin dokunun.

v Saat ve saat bicimi ayarlardan degistirilebilir - bkz. 4.5 Ayarlar, sayfa 18.
V' Pil gostergesi mevcut pil seviyesini gosterir - bkz. 4.1.3 Pil seviyesi ve sarj durumu, sayfa 15.
Vi Sayfa gostergesi ana meniideki mevcut konumunuzu gosterir.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 16



iLK CALISTIRMA

4.4 Karsilama iletisim kutusu

Genellikle kontrol Unitesi ilk kez baslatildiginda bir karsilama iletisim kutusu gosterilir.

Once bodlgesel ayarlarinizi yapmanizi 6neririz - bkz. 4.5.5 Bélgesel ayarlar, sayfa 22. Devam etmek icin v/ ile

onaylayin veya X ile iptal edin. Bu iletisim kutusu daha sonra bir daha gésterilmez.

letisim kutusu Ayarlar\Sifirla altinda yeniden etkinlestirilebilir - bkz. 4.5.6 Sifirla, sayfa 23:

Karsilama iletisim kutusunu etkinlestirmek/devre disi Etkinlestirilirse bu iletisim kutusu kontrol Unitesinin bir
birakmak icin dokunun. sonraki baslatilmasinda gosterilir.

Bu secenek, kontrol Unitesi fabrika ayarlarina sifirlandiginda da yeniden etkinlesir - bkz. 4.5.6 Sifirla, sayfa 23.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 17



4.5 Ayarlar

Ana menude gezinmek icin sola veya saga kaydirin ve

Ayarlar'i secin.

0|
<)
o
P

w»
D)
®

Ekran

Ses

Konum

Pil

Bolgesel ayarlar
Sifirla

Bilgiler

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

bkz

bkz

bkz

bkz

bkz

bkz

bkz

Istediginiz ayar secenegini acin.

. 4.5.1 Ekran, sayfa 19

.4.5.2 Ses, sayfa 20

. 4.5.3 Konum, sayfa 21

. 4.5.4 Pil, sayfa 22

. 4.5.5 Bolgesel ayarlar, sayfa 22
. 4.5.6 Sifirla, sayfa 23

. 4.5.7 Bilgiler, sayfa 24
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iLK CALISTIRMA

4.5.1 Ekran

(¥
&

1

Giindiiz ... Ekranin ortam isigina otomatik olarak
... ve Gece temalari arasinda gecis uyum saglamasi icin Otomatik
yapin. parlaklik secenegini secin.

Manuel parlaklik secenegini secin ve
ekran parlakligini ayarlamak icin
kaydiriclyr hareket ettirin.

Enerji tasarrufu modu etkinse ekran parlakligi 3'e (veya daha
disige) ayarlanir ve ayri olarak degistirilemez. Degistirmek icin
once enerji tasarrufu modunu devre disi birakmaniz gerekir - bkz.
4.5.4 Pil, sayfa 22.
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iLK CALISTIRMA

4.5.2 Ses

Dikkat cekmemek icin sunlari yapabilirsiniz:
e genel ses seviyesini azaltmak,
e acilis ve kapanis sesini kapatmak

e veya Bluetooth kulaklik kullanmak.

@ Geri bildirim sesinin ses seviyesini ayarlamak icin ilk kaydiriciyr hareket ettirin.
. Tempo darbe sesinin ses seviyesini ayarlamak icin ikinci kaydiriciyl hareket ettirin.
‘D Genel ses seviyesini ayarlamak icin tciinci kaydiriciyl hareket ettirin.

QJ" Acilis ve kapanis sesini acmak veya kapatmak icin (!} simgesine dokunun.

Bluetooth kulaklik eslestirme/baglama islemine devam etmek icin § 4 simgesine dokunun - bkz. 4.6
n Bluetooth kulakligi eslestirme/baglama, sayfa 25.

Enerji tasarrufu modu etkinse genel ses seviyesi 3'e (veya daha
disige) ayarlanir ve ayri olarak degistirilemez. Degistirmek icin
once enerji tasarrufu modunu devre disi birakmaniz gerekir - bkz.
4.5.4 Pil, sayfa 22.
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iLK CALISTIRMA

4.5.3 Konum

eXp 7000, Kiresel Konumlama Sistemi (GPS) kullanimina hazirdir. GPS, profesyonel dedektor kullanicilarina
konum belirleme islevleri sunan uydu tabanli hiperbolik bir navigasyon sistemidir. OKM eXp 7000'de

GPS veri iletmez ve telefon veya internet baglantisindan bagimsiz calisir. Konum verileri yalnizca

alinabilir, gonderilemez.

; 51.00619N, 12.45341E 3

GPS konum hizmeti varsayilan olarak GPS konum belirlemeyi acmak icin @ Oklarla (sol/sag) tercih ettiginiz
KAPALIDIR. Kapali oldugu siirece GPS simgesine dokunun. Sinyal aranirken koordinat sistemini secin.
konum belirleme hicbir calisma simge eylem cubugunda yanip soner.

modunda kullanilamaz. GPS konum belirlemede yalnizca bir

konumu tarama dosyasiyla birlikte
dahili olarak kaydetmek icin sinyal
alinir.

OKM eXp 7000'de kullanilabilen kiresel koordinat sistemleri:
DD (ondalik derece)
DD.ddddddddN/S, DD.ddddddddE/W
o DMS (derece-dakika-saniye)
DD° MM’ SS.ss" N/S DD° MM' SS.ss" E/W
o UTM (Universal Transverse Mercator)

WGS84 (World Geodetic System) tabanli
60Z XXXXXXE YYYYYYYN

DD, enlem ve boylam koordinatlarinin bir derecenin ondalik kesirleri olarak ifade edildigi bir gosterimdir. DMS
geleneksel altmislik bélmeye dayanir. UTM, Diinya'yi her biri 6° boylam genisliginde 60 esit bolgeye ayiran
projeksiyonlu bir koordinat sistemidir; iki bolge (Norvec'in giineybati kiyisi ve Svalbard cevresi) harictir.
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4.5.4 Pil

Sarj cihazi bagli degilse kalan calisma siresi ve mevcut pil Calisma siiresini uzatmak icin [@simgesine dokunarak
seviyesi gosterilir. enerji tasarrufu modu etkinlestirilebilir. Bu durumda

parlaklik ve genel ses seviyesi otomatik olarak en fazla 3'e
Sarj cihazi bagliysa tam sarja kadar kalan siire ve mevcut pil  dustrilir. Daha once 3'ln altinda bir deger ayarlanmissa
seviyesi gosterilir. ayar dusik degerde kalir.

4.5.5 Bolgesel ayarlar

Oklarla (sol/sagd) mevcut Tercih etti§iniz saat bicimini  Tercih ettiginiz uzunluk Oklarla (yukari/asagi) saati
diller arasinda gezinin. secmek icin anahtara birimini secmek icin ayarlayin ...
dokunun (12 sa | 24 sa). anahtara dokunun (metrik

m | emperyal ft).

Tarihe gecin. Litfen dikkat:
Tarih bilesenlerinin sirasi
secilen tarih bicimine
baglidir:

¢ gg.aa.yyyy
® ggayyyyy
... ve dakikayt. Tarihe gecmek icin Oklarla (sol/sag) tercih * aa/gglyyyy

simgesine dokunun. ettiginiz tarih bicimini secin. ~ ® ay gg, yyyy
® Yyyy.aa.gg

Oklarla (yukari/asagi) gind, .. ayi ... .. ve yili ayarlayin. ile kaydedin ve bu ayar
mendsinden cikin.
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4.5.6 Sifirla

Dosya gezginindeki tim tarama dosyalarini

silmek igin W digmesine dokunun. islemi yiiritmek icin +/ ile tekrar onaylayin. Bir

islemi iptal etmek icin X diimesine basin.

Tdm ayarlari varsayilan degerlere sifirlamak icin

‘a o . .
 digmesine dokunun. Islemi yiritmek icin 4/ ile tekrar onaylayin. Bir

islemi iptal etmek icin X diigmesine basin.

Tum tarama dosyalarini silmek ve tim ayarlari
sifirlamak icin ¥#) diigmesine dokunun.

islemi yiiritmek icin 4/ ile tekrar onaylayin. Bir
islemi iptal etmek icin X diigmesine basin.
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4.5.7 Bilgiler

Vi

Vil

Kontrol uUnitesinin seri numarasi, model numarasi ve gincel donanim yazilimi sirimu dahil kontrol
unitesi bilgileri.

Su anda/en son baglanan VLF arama bobininin seri numarasi, model numarasi ve giincel donanim yazilimi
surimu dahil VLF arama bobini bilgileri.

Baglanti durumu: Prob/bobin bagli degil.
Baglanti durumu: Prob/bobin bagli.

Su anda/en son baglanan Siiper Sensor sisteminin seri numarasi, model numarasi, giincel donanim
yazilimi sirimi ve Extender yapilandirmasi dahil Stiper Sensar sistemi bilgileri.

Ek destek icin OKM Almanya’'nin adres, telefon numarasi, WhatsApp numarasi ve e-posta adresini iceren
iletisim bilgileri.

Geri oku: Bilgilerden cikmak ve Ayarlar mentsiine donmek icin dokunun.
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4.6 Bluetooth kulakligi eslestirme/baglama

iLK CALISTIRMA

Dikkat cekmemek icin sesli geri bildirim kontrol Unitesinin hoparlorleri yerine kulaklik Uzerinden verilebilir.

Birlikte verilen OKM open-ear kulakligi kullanmanizi dneririz. Alternatif olarak kendi Bluetooth kulakliginizi

da baglayabilirsiniz.

Bluetooth kulaklik basariyla eslestirildikten sonra genellikle bir sonraki acilista otomatik olarak baglanir.

Ayarlari acin.

Ses ) secenegini secin.

OKM open-ear kulakligr acin
ve eslestirme modunu
etkinlestirmek icin + ve -
tuslarina ayni anda 5 s basin
(LED dontstimli olarak
kirmizi ve mavi yanip soner).
Daha fazla bilgi icin kulakligin
kullanim kilavuzuna bakin.

Kullanilabilir Bluetooth
cihazlarini aramak icin § 9
simgesine dokunun.

Bluetooth cihazlari aranirken

doner digmenin Gzerindeki
LED’ler mavi yanip soner.
Islem tamamlanana kadar
bekleyin (yaklasik 15 s).

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

Kullanilabilir Bluetooth
cihazlarinin listesi gésterilir.
OKM Headphones 6gesine
dokunun.

Listedeki Bluetooth
cihazlarini filtrelemek icin
s d{igmesine dokunun:
tiimii veya yalnizca OKM
arasinda gecis yapin.
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Eslestirme ve baglantiislemi
tamamlanana kadar bekleyin.
Eslestirme ve baglanti
sirasinda doner digmenin
tzerindeki LED'ler mavi yanip
soner:

eCeCeCele

Kulaklik basariyla
baglandiktan sonra ses
ayarlarindan €= ile
cikabilirsiniz.

Ust cubuktaki § § simgesi
kulakligin basariyla
baglandigini gosterir.
Kulakligin ses seviyesi
dogrudan kulaklik Gzerindeki
+ve - tuslariyla ayarlanir.
Daha fazla bilgi icin kulakligin
kullanim kilavuzuna bakin.



BOLUM 5

Kullanim

Entegre Bluetooth bilesenleri FCC kurallarinin 15. bélimine uygundur. Calisma su iki kosula tabidir: (1] Bu
cihaz zararli parazite neden olmamalidir ve (2] bu cihaz, istenmeyen calismaya neden olabilecek parazitler
dahil alinan tim parazitleri kabul etmelidir.

Manyetik alanlar ve metal nesneler tarama sonuclarini etkiler. Problari elektrik motorlarindan,
hoparlorlerden, telefonlardan ve anahtarlardan uzak tutun:

e Sliper Sensor sistemi en az 50 m | 160 ft,
e VLF arama bobini metal nesnelerdenenaz2m | 7 ft,

e VLF arama bobini aktif parazit kaynaklarindan, 6rn. diger dedektorlerden en az 15 m | 49 ft.

Dedektorle olcim yapmadan once kutu, civi, vida veya hurda gibi gorinir metal nesneleri tarama
alaninizdan kaldirin.

5.1 Kalp pilleri

Super Sensor sistemi, manyetik dalga yaymayan pasif bir 6lcim cihazidir. VLF arama bobini, elektromanyetik
alanlar yayan aktif bir olcim cihazidir. Amacina uygun kullanildiinda metal dedektorlerinin genel olarak kalp
pillerini etkiledigi bilinmemektedir. Kalp pili veya benzeri bir tibbi cihaz kullaniyorsaniz olasi etkileri
doktorunuzla gordsun.

5.2 Kazarken dikkat

Tespit edilen miithimmata dokunmayin!

Polise bildirin!

Net bir hedef sinyali aldiginizda, olasi nadir bir buluntuya zarar vermemek ve eski mihimmatin kazara

patlama riskini en aza indirmek icin hedef nesnenin cevresini dikkatlice kazin.

Yizeye yakin topragin rengine dikkat edin: Kirmizimsi bir renk, cesitli finye tirlerinden kaynaklanan pas
izlerine isaret edebilir.

Hedef nesnelerin sekline dikkat edin: Kavisli veya yuvarlak nesneler madeni para veya alyans olabilecegi gibi
mihimmat parcalari da olabilir. Digme, halka veya kiiclik pimler fark ederseniz 6zellikle dikkatli kazin.
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5.3 Calisma modlari

OKM eXp 7000 Professional Plus uygulamasinda asagidaki calisma modlari mevcuttur:

fy 3D Zemin Taramasi* bkz. 5.4 3D Zemin Taramasi, sayfa 28

=';_— Manyetometre* bkz. 5.5 Manyetometre, sayfa 36

£ CanliTarama* bkz. 5.6 Canli Tarama, sayfa 40

*/  Mineral Taramasi* bkz. 5.7 Mineral Taramasi, sayfa 44

1 [ Tiinel Taramasi* bkz. 5.8 Tunel Taramasi, sayfa 48

h /  Pinpointer* bkz. 5.9 Pinpointer, sayfa 52

[\ 3D VLF Taramasi** bkz.5.10 3D VLF Taramasi, sayfa 56

""" VLF Metal Tespiti** bkz. 5.11 VLF Metal Tespiti, sayfa 66

Pfj Dosya gezgini bkz. 5.12 Dosya gezgini ve dosya aktarimi, sayfa 74
Y. Ayarlar bkz. 4.5 Ayarlar, sayfa 18

(! Kapat Kontrol Unitesini kapatmak icin dokunun.
J apa Ana meniye dénmek icin & ile onaylayin VEYA X ile iptal edin.

* Bu calisma modlari, Stiper Sensor veya Sliper Sensdr sistemi baglanir baglanmaz kullanilabilir.

** Bu calisma modlari, VLF arama bobini baglanir baglanmaz kullanilabilir.
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5.4 3D Zemin Taramasi

Visualizer 3D Studio’da ayrintili analiz icin yeralti yapilarinin ve olasi hedef nesnelerin ayrintili

gorsellestirmesini elde etmek lzere 3D Zemin Taramasi calisma modunu kullanin.

Daha fazla bilgi icin www.okm-turkiye.com/tr/3d-ground-scan-guide adresindeki 3D Ground Scan
Guide'a bakin

5.4.1 Olciimii yapilandirma

Siper Sensor'l veya Sliper Sensor 3D Zemin Taramasi calisma modunu Hizli ve kolay taramalar icin dnerilen
sistemini baglayin - bkz. 3.2 Siiper acin. parametreler:
Sensor sistemi, sayfa 10. Tarama modu: Paralel

Darbe modu: Otomatik

Ses: ACIK

LED Orbit: ACIK

GPS: yalnizca ayarlarda
etkinlestirilmisse kullanilabilir - bkz.
4.5.3 Konum, sayfa 21

Hf Darbe modu Otomatik (&) H Tarama modu Paralel {11
Darbeler (tarama degerleri) kesintisiz olarak sirekli Tdm hatlar ayni yonde taranir.
kaydedilir.

STANDART: TARAMA MODU PARALEL | DARBE MODU OTOMATIK

3D Zemin Taramaniz icin hazir.

5.4.2 Standart 3D Zemin Taramasi yapma, sayfa 30 ile devam edin.
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SECENEK: DARBE MODU MANUEL

Engebeli arazi icin darbe modu Secilen tarama ve darbe modundan ... ve/veya LED Orbit'i kapatmak icin
Manuel S secilebilir: Her bir darbe bagimsiz olarak sesi kapatmak icin )  .a. simgesine.
(tarama degeri) icin doner digmeye simgesine dokunabilirsiniz ...

veya 8% simgesine basilmasi gerekir.

3D Zemin Taramaniz icin hazir.

5.4.3 Manuel 3D Zemin Taramasi yapma, sayfa 32 ile devam edin.

SECENEK: TARAMA MODU ZiKZAK

Cok deneyimli OKM kullanicilari, tim Secilen tarama ve darbe modundan ... ve/veya LED Orbit'i kapatmak icin
tarama hatlarini doniistimli olarak bagimsiz olarak sesi kapatmak icin ) .. simgesine.
ileri ve geri taramak icin tarama modu  simgesine dokunabilirsiniz ...
Zikzak t|1 secenegini secebilir.
3D Zemin Taramaniz icin hazir.

5.4.4 Zikzak 3D Zemin Taramasl yapma, sayfa 34 ile devam edin.
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5.4.2 Standart 3D Zemin Taramasi yapma

KULLANIM

Standart parametreler (tarama modu: Paralel | darbe modu: Otomatik] yeni baslayanlar icin onerilir ve diiz,

genis ve hafif e§imli arazide tarama yapilmasini saglar.

ilk tarama hattinin baslangic noktasina

gidin (sag alt kése).

Taramay! baslatmak icin P simgesine
veya doner diigmeye basin. p
simgesine basar basmaz yirimeye
baslayin.

ilk tarama hattinin sonuna kadar
yuriyln. Sona ulastiginizda, sonraki
tdm hatlar icin alan uzunlugunu
belirlemek tzere @@ simgesine veya
doner digmeye basin.

Olciim sirasinda ilerlemenizi takip
edebilmeniz icin tarama gorintisi hat

hat olusturulur.

ilk tarama hatlari baslangicta hatali goriinebilir. Ancak diizensiz

tarama goriintiisii tarama ilerledikce sabitlenir.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri
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Tarama yapmadan ilk baslangic
noktaniza doniin ve bir adim sola atin:
Burasi ikinci tarama hattinin baslangic
noktasidir.

Taramay baslatmak icin P simgesine
veya déner diigmeye basin. p
simgesine basar basmaz ylirimeye
baslayin.
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ilk tarama hattiniza paralel ve ayni
hizda ylruyln. Darbe sesi hattin
sonunda susmalidir.

Taramayi iptal edip ana mentye
donmek icin &/ ile onaylayin VEYA X
ile taramaniza geri donun.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

Taramay! @ simgesine dokunarak
tamamlayin ...
... veya X ile iptal edin.

Onceki baslangic noktasina doniin ve
bir adim sola atin (tarama yapmadan):
Burasi sonraki tarama hattinin
baslangic noktasidir.

Taramay baslatmak icin P simgesine
veya doner digmeye basin ve ayni
hizda tarama hattinin sonuna kadar
yurdyun.

Istediginiz sayida hatti taramak icin
bunu tekrarlayin.

Tarama dosyasi dosya gezgininde acilir
- bkz.5.12.2 3D Zemin Taramasini
(sol/sagd) dokunun veya déner digmeyi  inceleme, sayfa 77.

cevirin.

Taramanizi kaydetmek icin +/ ile
onaylayin veya girisleri X ile iptal edip
taramaniza devam edin.
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5.4.3 Manuel 3D Zemin Taramasi yapma
Parametreler (tarama modu: Paralel | darbe modu: Manuel) cok engebeli araziler icin 6nerilir.

Manuel darbe modunda her bir darbe (tarama degeri), 8% simgesine veya doner digmeye basilarak kendi

hizinizda tek tek manuel olarak tetiklenir.

ilk tarama hattinin baslangic noktasina  Bir adim ileri atin ve bir darbe Tarama yapmadan ilk baslangic
gidin (sag alt kose). kaydetmek icin % simgesine veya noktaniza doniin ve bir adim sola atin:
ilk tarama hattini baslatmak icin P doner diimeye basin. ilk tarama Burasi ikinci tarama hattinin baslangic
simgesine veya doner digmeye basin. hattinin sonuna ulasana kadar bu noktasidir.
sekilde devam edin. ikinci tarama hattini baslatmak ve bu
ilk hatti tamamlamak ve béylece alan hattin ilk darbesini kaydetmek icin P
uzunlugunu belirlemek icin B simgesine veya doner digmeye basin.

simgesine dokunun.

Olcim sirasinda ilerlemenizi takip
edebilmeniz icin tarama gorintisi hat
hat olusturulur.

ilk tarama hatlari baslangicta hatali goriinebilir. Ancak diizensiz
tarama goriintiisii tarama ilerledikce sabitlenir.
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Bir adim ileri atin ve sonraki darbeyi
kaydetmek icin % simgesine veya
doner digmeye basin. Tarama hattinin
sonuna ulasana kadar devam edin.
Prob ilk tarama hattindakiyle ayni yone
bakacak sekilde ilk tarama hattiniza
paralel tarayin.

ilerleme solda gosterilir. %100'de
tarama hattinin sonuna
ulasmissinizdir. Bu ayrica sesli bir
sinyalle de belirtilir (ses etkinse).

Taramayi iptal edip ana mentuye
dénmek icin & ile onaylayin VEYA X
ile taramaniza geri donun.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

Taramay! @ simgesine dokunarak
tamamlayin ...
... veya X ile iptal edin.

Onceki baslangic noktasina doniin ve
bir adim sola atin (tarama yapmadan):
Burasi sonraki tarama hattinin
baslangic noktasidir.

Tarama hattini baslatmak icin P
simgesine veya doner diigmeye basin.
Tarama hattinin sonuna ulasana kadar
her ileri adimda bir darbe tetiklemek
icin % simgesine veya doner
didgmeye basin.

Istediginiz sayida hatti taramak icin
bunu tekrarlayin.

Tarama dosyasi dosya gezgininde acilir
- bkz. 5.12.2 3D Zemin Taramasini
(sol/sag) dokunun veya déner digmeyi  inceleme, sayfa 77.
cevirin.

Taramanizi kaydetmek icin +/ ile

onaylayin veya girisleri X ile iptal edip

taramaniza devam edin.
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5.4.4 Zikzak 3D Zemin Taramasi yapma

Parametreler (tarama modu: Zikzak | darbe modu: Otomatik] ileri diizey kullanicilar icin 6nerilir ve diiz

arazide uygulanabilir.

Zikzak tarama modunda tim tarama hatlari dontsimli olarak ileri ve geri yurinerek taranir. Ancak tarama
hatlari birbirine paralel olmali ve prob her zaman ilk tarama hattindakiyle ayni yone bakmalidir. Tarama

-
*

sirasinda probu dondiirmeyin!

ilk tarama hattinin baslangic noktasina  ilk tarama hattinin sonuna kadar Tarama hattinin sonunda durun ve bir
gidin (sag alt kése). yuriyln. Sona ulastiginizda, sonraki adim sola atin (tarama yapmadan).
Taramay! baslatmak icin P simgesine  tiim hatlar icin alan uzunlugunu Prob her zaman ilk tarama

veya doner diigmeye basin. p belirlemek tzere @@ simgesine veya hattindakiyle ayni yone bakmalidir:
simgesine basar basmaz yirimeye doner digmeye basin. Super Sensor'ln Ustlindeki oka gore
baslayin. Olciim sirasinda ilerlemenizi takip hizalayin.

edebilmeniz icin tarama goriintiisii hat ~ Taramayi baslatmak icin P simgesine

hat olusturulur. veya déner diigmeye basin. p
simgesine basar basmaz yirimeye
baslayin.

ilk tarama hatlari baslangicta hatali gériinebilir. Ancak diizensiz
tarama goriintiisii tarama ilerledikce sabitlenir.
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ilk tarama hattiniza paralel, ancak geri
geri yuruyerek tarama hattinin sonuna
kadar ilerleyin.

ilk tarama hattindakiyle ayni hizda
yurdyun. Hattin sonuna ulastiginizda
darbe sinyalleri susmalidir (ses
etkinse).

Taramayi iptal edip ana mentiye
donmek icin & ile onaylayin VEYA X
ile taramaniza geri donin.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri
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Taramay! @ simgesine dokunarak

tamamlayin ...
@ ... veya X ile iptal edin.
Tarama hattinin sonunda durun ve bir
adim sola atin (tarama yapmadan).
Taramayi baslatmak icin P simgesine
veya déner diigmeye basin. ilk tarama
hattina paralel (ileri) ve ayni hizda
tarama hattinin sonuna kadar yiruydn.
Istediginiz sayida hatti taramak icin 3
ila 5. adimlari tekrarlayin: Tek
numarali hatlar ileri, cift numarali
hatlar geri.
Tarama hattinin mevcut yonu

(ileri/geri) ekranin sol kenarindaki altin
renkli T ve i oklariyla gosterilir.

Gercekte 6lciilen alan uzunlugunu |

Tarama dosyasi dosya gezgininde acilir

ve alan genisligini |_[ girin: Oklara - bkz. 5.12.2 3D Zemin Taramasini
(sol/sag) dokunun veya déner digmeyi  inceleme, sayfa 77.
cevirin.

Taramanizi kaydetmek icin &/ ile
onaylayin veya girisleri X ile iptal edip
taramaniza devam edin.
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5.5 Manyetometre

Demir, nikel ve kobalt gibi ferromanyetik malzemelerden yapilmis civi, vida ve tel gibi ylizeye yakin kiictik
metal nesneleri tespit etmek icin Manyetometre calisma modunu kullanin. Baska taramalar yapmadan donce
bu nesneleri tarama alanindan kaldirin. Toprakta ne kadar az kiicik metal parcasi bulunursa, 3D Zemin
Taramasi ile hedef nesneleri o kadar derinde tespit edebilirsiniz.

Ayrica manyetometreyi kazi sirasinda nesnelerin noktasal tespiti icin kullanabilirsiniz. Bu

tarama kaydedilemez.

5.5.1 Olciimii hazirlama

Siper Sensor'l veya Siiper Sensor Manyetometre'yi acin. Super Sensor'ld veya Siiper Sensor
sistemini baglayin - bkz. 3.2 Siiper sistemini notr zeminin Uzerinde tutun
Sensor sistemi, sayfa 10. ve Prile baslatin.
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5.5.2 Olciim ekrani

Vi

Vil

VIiI

Siiper Sensor sistemi, Siiper Sensdr'li su anda bagli Extender’larla birlikte gosterir.
Manyetometre sinyalleri, degerleri her sensdr cifti icin aninda renk kodlu grafikler olarak gosterir.
Sifir cizgisi notr zemini temsil eder.

Hassasiyet: Tespit hassasiyetini azaltmak/artirmak icin kaydirici. Manyetometreyi engebeli arazide veya
yuksek mineralizasyonlu tarama alanlarinda kullaniyorsaniz daha distik bir hassasiyet ayarlayin.

Ses: Sesli geri bildirimi agmak/kapatmak icin dokunun.
LED Orbit: Gorsel geri bildirimi agcmak/kapatmak icin dokunun.

Zemin dengeleme: Probu notr zeminin (yeraltinda nesne olmayan) izerinde tutun ve sensérleri sifirlamak
icin simgeye dokunun.

iptal: Manyetometreden cikin ve ana meniiye déniin.
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5.5.3 Olciimii yapma

v

R ——

Probu dikey tutun. Probun yoniini baslangic yoninuze paralel
Dedektori ileri geri hareket ettirin. tutun.

\\4/ .

”’f"

Dedektori sola ve saga hareket ettirin. Probu egmeyin, sallamayin veya
dondirmeyin.

Graﬁkler kararSIZ hale ge“rse veya Zem|n dengeleme yapmak |g|n {:_Q. s|mges|ne
donarsa”, probu nétr zeminin (yeraltinda dokunun. Grafikler sifir cizgisine sifirlanir.
nesne olmayan) Gzerinde tutun.
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5.5.4 Olciimii degerlendirme
Sensorler olasi bir hedef nesneyi algiladiginda aninda geri bildirim alirsiniz:

e sesli geri bildirim (ses etkinse],
e dogrudan gorsel geri bildirim (LED Orbit etkinse) ve

e her sensor ciftiicin ayrintili gorsel gosterim.

LED Orbit, en yiksek genlige sahip sinyalin rengini gosterir.

Prob demir iceren bir nesnenin negatif =~ Demir iceren veya manyetik bir hedef Prob demir iceren bir nesnenin pozitif
manyetik kutbuna yoneldiginde grafik nesne yoksa grafik YESIL bélgede (sifir  manyetik kutbuna yéneldiginde grafik
MAVi tepeler gdsterir. cizgisine yakin) bulunur. KIRMIZI tepeler gosterir.

Degerler her sensor cifti icin renk kodlu grafikler olarak gosterilir:

Siper Sensor'iin sol tarafina 2 Extender’'siz Siper Sensor. Slper Sensor'in sag tarafina 2
Extender takili. Grafik zayif ila orta bir sinyal gosterir. Extender takili.

Grafikler, orta glicte pozitif kutbu Grafikler, orta glcte pozitif kutbu
(KIRMIZI) ve glicli negatif kutbu (KIRMIZIMSI) ve glicli negatif kutbu
(MAVI) olan demir iceren bir nesneyi (MAVI) olan kiiciik, demir iceren bir
gosterir. nesneyi gosterir.
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5.6 Canli Tarama

Anomalileri ve metal nesneleri gercek zamanli olarak tespit etmek ve konumlandirmak icin Canli Tarama
calisma modunu kullanin. Ayrica Canli Tarama'yi kazi sirasinda nesnelerin noktasal tespiti icin

kullanabilirsiniz. Bu tarama kaydedilemez.

5.6.1 Olciimii hazirlama

Siper Sensor sisteminin tamamini baglayin - bkz. 3.2 Stiper  Canl Tarama'yi acin.
Sensor sistemi, sayfa 10.

Bu ekrani goriyorsaniz Stiper Sensor sistemi dogru
baglanmamistir. Prob baglantisini ve/veya Extender’lari

Siiper Sensor sistemini notr zeminin iizerinde tutun ve P kontrol edin - bkz. 3.2 Stiper Sensér sistemi, sayfa 10

ile baslatin.
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5.6.2 Olciim ekrani

I Tarama yonunu kolaylastirmak icin Super Sensor sisteminin alt kismi.

1l Canli Tarama sinyalleri, degerleri tespit edilen anomalilerin boyutuna ve sekline bagli olarak aninda renk
kodlu lekeler veya desenler olarak gosterir.

i Yesil alan notr zemini temsil eder.
v LED Orbit: Gorsel geri bildirimi acmak/kapatmak icin dokunun.
v Goriiniim: Perspektif gorinim (3D) ile Gstten gérinim (diz yiizey) arasinda gecis yapmak icin dokunun.

Vi Hassasiyet: Tespit hassasiyetini azaltmak/artirmak icin kaydirici. Canli Tarama'yi engebeli arazide veya
yuksek mineralizasyonlu tarama alanlarinda kullaniyorsaniz daha distik bir hassasiyet ayarlayin.

Vil Zemin dengeleme: Probu nétr zeminin (yeraltinda nesne olmayan) izerinde tutun ve sensoérleri sifirlamak
icin simgeye dokunun.

VIl iptal: Canli Tarama'dan cikin ve ana meniiye déniin.
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5.6.3 Olciimii yapma

F N

Probu dikey tutun. Probun yoniini baslangic yoninize paralel
Diz hatlar boyunca yiirlyin. Dedektord ileri tutun.
geri hareket ettirebilirsiniz.

—y P""-—-...x
(¥ e
—_— b —

Dedektori sola ve saga hareket ettirin. Probu egmeyin, sallamayin veya
dondirmeyin.

Sinyaller kararsiz hale gelirse veya Zemin dengeleme yapmak icin %, simgesine

“donarsa”, probu ndtr zeminin (yeraltinda dokunun. Gériintii yesil alana sifirlanir.
nesne olmayan) tzerinde tutun.
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5.6.4 Olciimii degerlendirme
Sensdrler olasi bir hedef nesneyi algiladiginda aninda geri bildirim alirsiniz:

e dogrudan gorsel geri bildirim (LED Orbit etkinse) ve

e ayrintili gorsel gosterim.

LED Orbit, en yiksek genlige sahip sinyalin rengini gosterir.

MAVi ve KIRMIZI bir lekenin birlesimi Belirgin sinyaller daha kiicik veya Belirgin sinyaller, 3D Zemin Taramasi
biylk olasilikla ferromanyetik bir daha biiyiik goriinebilir. YESIL bolge yapmanin nerede anlamli olduguna
nesnenin manyetik kutuplarini kayda deger bir hedef nesne dairilk ipucunu verir. Sinyaller
gosterir. olmadigini gosterir. kenarlarda gorinilyorsa tarama

alaninizi kapsamak icin probu hareket
ettirin.

w% ile perspektif gortinim (3D) ve Ustten gorinim (2D) arasinda gecis yapabilirsiniz.

Litfen dikkat: Bu ekran gorintileri tekil ornek gorintilerdir ve yukaridaki érneklerle ayni hedef nesnelere ait
degildir. Tarama kosullarina bagli gercek zamanli taramalar oldugundan, tarama goruntileri her iki gorinimde
birebir ayni sekilde yeniden lretilemez.
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5.7 Mineral Taramasi

Altin arama icin potansiyel bélgeleri tespit etmek tizere Mineral Taramasi calisma modunu kullanin. “Hit in a
Hit” adi verilen cok 6zel bir imza, olasi altin damarlarina veya dogal mineral altina dair ipuclari verir.

Bu calisma modu yalnizca Stiper Sensor'deki sensor ciftini kullanir, Extender’lardakileri kullanmaz.
Extender’lar bagli kalabilir ancak olcimde dikkate alinmaz.

5.7.1 Olciimii yapilandirma

Sliper Sensor'u baglayin - bkz. 3.2 Mineral Taramasi calisma modunu acin. Hizli ve kolay taramalar icin 6nerilen
Stper Sensor sistemi, sayfa 10. parametreler:

Darbe modu: Otomatik

Ses: ACIK

LED Orbit: ACIK
GPS: yalnizca ayarlarda

etkinlestirilmisse kullanilabilir - bkz.
4.5.3 Konum, sayfa 21

f} Darbe modu Otomatik (&
Darbeler (tarama degerleri) kesintisiz olarak sirekli kaydedilir.

STANDART: DARBE MODU OTOMATIK

Secilen darbe modundan bagimsiz Mineral Taramaniz icin hazir.
olarak LED Orbit'i kapatmak icin -a-

simgesine ve/veya sesi kapatmak icin
o) simgesine dokunabilirsiniz.

5.7.2 Standart Mineral Taramasi yapma, sayfa 46 ile devam edin.
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SECENEK: DARBE MODU MANUEL

Engebeli arazi icin darbe modu Secilen darbe modundan bagimsiz ... ve/veya sesi kapatmak icin «¥)
Manuel S secilebilir: Her bir darbe olarak LED Orbit'i kapatmak icin .- simgesine.
(tarama degeri) icin déner digmeye simgesine dokunabilirsiniz ...

veya 8% simgesine basilmasi gerekir.

Mineral Taramaniz icin hazir.

5.7.3 Manuel Mineral Taramasi yapma, sayfa 47 ile devam edin.
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5.7.2 Standart Mineral Taramasi yapma

Standart parametre darbe modu: Otomatik yeni baslayanlar icin onerilir ve diz, genis ve hafif e§imli arazide

tarama yapilmasini saglar.

Taramayi duraklatmak icin Taramaya devam etmek icin
1] simgesine veya déner P simgesine basin ...
digmeye basin.

3D Zemin Taramasindan farkli ~ Sabit hizda yiriydn.
olarak Mineral Taramasinda Probu diiz ve zeminden sabit
yalnizca tek bir diiz hat yukseklikte tutun.

boyunca yirirsiiniz.

Tarama hattinizin baslangic
noktasina gidin.

Taramayi baslatmak icin P
simgesine veya déner
diigmeye basin. P simgesine
basar basmaz yliriimeye

baslayin.

Taramayi iptal edip ana

... veya taramayi kaydetmek meniiye donmek icin &/ ile
icin [ simgesine basin. onaylayin VEYA Xile
..veya Xile iptal edin. taramaniza devam edin.

Gercekte olciilen alan Taramanizi kaydetmek icin Tarama dosyasi dosya
uzunlugunu {_| girin: Oklara +/ ile onaylayin VEYA gezgininde acilir - bkz. 5.12.3
(sol/sag) dokunun veya doner  girisleri iptal edip Xile Mineral Taramasini inceleme,
digmeyi cevirin. taramaniza devam edin. sayfa 79.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 4Lb6



KULLANIM

5.7.3 Manuel Mineral Taramasi yapma
Darbe modu: Manuel parametresi cok engebeli araziler icin onerilir.

Manuel darbe modunda her bir darbe (tarama degeri), 8% simgesine veya doner digmeye basilarak kendi

hizinizda tek tek manuel olarak tetiklenir.

Bir adim ileri atin ve sonraki Tarama hattinizin sonuna
darbeyi kaydetmek icin tekrar  ulasana kadar daha fazla
simgesine basin. tarama degeri kaydetmek icin

bu sekilde devam edin.

3D Zemin Taramasindan farkli  Probu diiz ve zeminden sabit

olarak Mineral Taramasinda yukseklikte tutun.

yalnizca tek bir diiz hat Bir darbe kaydetmek icin %g
boyunca yirirsiniz. simgesine veya doner
Tarama hattinizin baslangic digmeye basin.

noktasina gidin.

Taramayi baslatmak icin P
simgesine veya déner
diigmeye basin. P simgesine
basar basmaz ylrimeye
baslayin.

Taramayi iptal edip ana

Tarama hattinizin sonuna meniiye donmek icin &/ ile
ulastiginizda taramayi onaylayin VEYA Xile
kaydetmek icin @ simgesine  taramaniza devam edin.
basin ...

...veya X ile iptal edin.

Gercekte dlciilen alan Taramanizi kaydetmek icin Tarama dosyasi dosya
uzunlugunu __ girin: Oklara Vv ile onaylayin VEYA gezgininde acilir - bkz. 5.12.3
(sol/sag) dokunun veya doner girisleri iptal edip Xile Mineral Taramasini inceleme,
diigmeyi cevirin. taramaniza devam edin. sayfa 79.
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5.8 Tunel Taramasi

Tunel, siginak, hazine odasi vb. yapilara isaret edebilecek zemin anomalilerini tespit etmek icin Tinel

Taramasi calisma modunu kullanin.

Bu calisma modu yalnizca Siiper Sensor'deki sensor ciftini kullanir, Extender’lardakileri kullanmaz.
Extender’lar bagli kalabilir ancak olcimde dikkate alinmaz.

5.8.1 Olciimii yapilandirma

Super Sensor'u baglayin - bkz. 3.2 Tinel Taramasi calisma modunu acin. Hizli ve kolay taramalar icin dnerilen
Super Sensor sistemi, sayfa 10. parametreler:

Darbe modu: Otomatik

Ses: ACIK

LED Orbit: ACIK
GPS: yalnizca ayarlarda

etkinlestirilmisse kullanilabilir - bkz.
4.5.3 Konum, sayfa 21

f} Darbe modu Otomatik (&
Darbeler (tarama degerleri) kesintisiz olarak sirekli kaydedilir.

STANDART: DARBE MODU OTOMATIK

Secilen darbe modundan bagimsiz Tiinel Taramaniz icin hazir.
olarak LED Orbit'i kapatmak icin -a-

simgesine ve/veya sesi kapatmak icin

d) simgesine dokunabilirsiniz.

5.8.2 Standart Tinel Taramasi yapma, sayfa 50 ile devam edin.
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SECENEK: DARBE MODU MANUEL

Engebeli arazi icin darbe modu Secilen darbe modundan bagimsiz ... ve/veya sesi kapatmak icin «¥)
Manuel S secilebilir: Her bir darbe olarak LED Orbit'i kapatmak icin .- simgesine.
(tarama degeri) icin déner digmeye simgesine dokunabilirsiniz ...

veya 8% simgesine basilmasi gerekir.

Tiinel Taramaniz icin hazir.

5.8.3 Manuel Tunel Taramasi yapma, sayfa 51 ile devam edin.
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5.8.2 Standart Tiinel Taramasi yapma

Standart parametre darbe modu: Otomatik yeni baslayanlar icin onerilir ve diz, genis ve hafif e§imli arazide

tarama yapilmasini saglar.

Taramayi duraklatmak icin Taramaya devam etmek icin
1] simgesine veya déner P simgesine basin ...
digmeye basin.

3D Zemin Taramasindan farkli ~ Sabit hizda yiriydn.
olarak Tiinel Taramasinda Probu diiz ve zeminden sabit
yalnizca tek bir diiz hat yukseklikte tutun.

boyunca yirirsiiniz.

Tarama hattinizin baslangic
noktasina gidin.

Taramayi baslatmak icin P
simgesine veya déner
diigmeye basin. P simgesine
basar basmaz yliriimeye

baslayin.

Taramayi iptal edip ana

... veya taramayi kaydetmek meniiye donmek icin &/ ile
icin [ simgesine basin. onaylayin VEYA Xile
..veya Xile iptal edin. taramaniza devam edin.

Gercekte olciilen alan Taramanizi kaydetmek icin Tarama dosyasi dosya
uzunlugunu _| girin: Oklara +/ ile onaylayin VEYA gezgininde acilir - bkz. 5.12.4
(sol/sagd) dokunun veya déner girisleri iptal edip X ile Tlnel Taramasini inceleme,
digmeyi cevirin. taramaniza devam edin. sayfa 81.
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5.8.3 Manuel Tiinel Taramasi yapma
Darbe modu: Manuel parametresi cok engebeli araziler icin onerilir.

Manuel darbe modunda her bir darbe (tarama degeri), 8% simgesine veya doner digmeye basilarak kendi

hizinizda tek tek manuel olarak tetiklenir.

Bir adim ileri atin ve sonraki Tarama hattinizin sonuna
darbeyi kaydetmek icin tekrar  ulasana kadar daha fazla
simgesine basin. tarama degeri kaydetmek icin

bu sekilde devam edin.

3D Zemin Taramasindan farkli  Probu diiz ve zeminden sabit

olarak Tuinel Taramasinda yukseklikte tutun.

yalnizca tek bir diiz hat Bir darbe kaydetmek icin %g
boyunca yirirsiniz. simgesine veya doner
Tarama hattinizin baslangic digmeye basin.

noktasina gidin.

Taramayi baslatmak icin P
simgesine veya déner
diigmeye basin. P simgesine
basar basmaz ylrimeye
baslayin.

Taramayi iptal edip ana

Tarama hattinizin sonuna meniiye donmek icin &/ ile
ulastiginizda taramayi onaylayin VEYA Xile
kaydetmek icin @ simgesine  taramaniza devam edin.
basin ...

...veya X ile iptal edin.

Gercekte dlciilen alan Taramanizi kaydetmek icin Tarama dosyasi dosya
uzunlugunu || girin: Oklara + ile onaylayin VEYA gezgininde acilir - bkz. 5.12.4
(sol/sag) dokunun veya doner girisleri iptal edip Xile Tlnel Taramasini inceleme,
diigmeyi cevirin. taramaniza devam edin. sayfa 81.
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5.9 Pinpointer

Anomalileri ve metal nesneleri gercek zamanli olarak tespit etmek ve konumlandirmak icin Pinpointer

calisma modunu kullanin. Bu tarama kaydedilemez.

Bu calisma modu yalnizca Siiper Sensor'deki sensor ciftini kullanir, Extender’lardakileri kullanmaz.
Extender’lar bagli kalabilir ancak dlcimde dikkate alinmaz.

5.9.1 Olciimii hazirlama

Super Sensor'u baglayin - bkz. 3.2 Pinpointer’i acin. Siiper Sensor'd notr zeminin Gzerinde
Super Sensor sistemi, sayfa 10. tutun ve Prile baslatin.
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5.9.2 Olciim ekrani

Vi

Vil

VIII

Genlik, Stiper Sensor'tin tam olarak bulundugu noktadaki mevcut sinyal giiciini gosterir.

Grafik, sinyal degerlerini sinirli bir siire boyunca renk kodlu olarak gosterir.

Sifir cizgisi notr zemini temsil eder.

LED Orbit: Gorsel geri bildirimi acmak/kapatmak icin dokunun.

Goriiniim: Mevcut genlik, renk kodlu grafik ve her ikisinin birlesimi arasinda gecis yapmak icin dokunun.

Hassasiyet: Tespit hassasiyetini azaltmak/artirmak icin kaydirici. Pinpointer'i engebeli arazide veya
yuksek mineralizasyonlu tarama alanlarinda kullaniyorsaniz daha distik bir hassasiyet ayarlayin.

Zemin dengeleme: Probu notr zeminin (yeraltinda nesne olmayan) izerinde tutun ve sensérleri sifirlamak
icin simgeye dokunun.

iptal: Pinpointer'dan cikin ve ana meniiye déniin.
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5.9.3 Olciimii yapma

R ——

Probu dikey tutun.
Dedektori ileri geri hareket ettirin.

Probun yoniini baslangic yoninuze paralel
tutun.

5-5.'4 S_.JE J

v

d
b |

2

Dedektori sola ve saga hareket ettirin.

e i

Grafikler kararsiz hale gelirse veya
“donarsa”, probu nétr zeminin (yeraltinda
nesne olmayan) Gzerinde tutun.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

Probu egmeyin, sallamayin veya
dondirmeyin.

Zemin dengeleme yapmak icin #}# simgesine

dokunun. Grafikler sifir cizgisine sifirlanir.
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5.9.4 Olciimii degerlendirme
Sensorler olasi bir hedef nesneyi algiladiginda aninda geri bildirim alirsiniz:

e dogrudan gorsel geri bildirim (LED Orbit etkinse) ve

e ayrintili gorsel gosterim.

yalnizca grafik, i yalnizca genlik veya 1| her ikisinin birlesimi arasinda gecis yapabilirsiniz.

LED Orbit, en yliksek genlige sahip sinyalin rengini gosterir.

iy Demir iceren veya manyetik bir hedef nesne iy Prob demir iceren bir nesnenin manyetik
yoksa grafik YESIL bélgede (sifir cizgisine yakin) kutuplarina yoneldiginde grafik KIRMIZI ve MAVi
bulunur. tepeler gosterir.

"\; Renk kodlu grafik kirmizi, mavi ve il Genlik, Stiper Sensor'ln altinda i Genlik, Stiper Sensor'tn altinda
yesil sinyaller gosterir. Bunlar olasi glcli bir sinyal gosterir. zayif bir sinyal gosterir.
hedef anomalilerine isaret edebilir.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 55



KULLANIM

5.10 3D VLF Taramasi

Kazmadan once, Visualizer 3D Studio’da ayrintili analiz icin ylzeye yakin olasi hedef nesnelerin ayrintili

gorsellestirmesini elde etmek tzere 3D VLF Taramasi calisma modunu kullanin.

Geleneksel VLF taramalarindan farkli olarak 3D VLF Taramasi sirasinda
bobin sallanmak yerine sabit tutulur.

5.10.1 Olciimii yapilandirma

"||“|" )

N

VLF arama bobinini baglayin - bkz. 3.5 3D VLF Taramasi calisma modunu Hizli ve kolay taramalar icin 6nerilen
VLF arama bobini ve teleskopik cubuk,  acin. parametreler:
sayfa 13. Tarama modu: Paralel

Darbe modu: Otomatik
Ses: ACIK

GPS: yalnizca ayarlarda
etkinlestirilmisse kullanilabilir - bkz.
4.5.3 Konum, sayfa 21

H+ Darbe modu Otomatik (&) HH Tarama modu Paralel {{t
Darbeler (tarama degerleri) kesintisiz olarak sirekli Tdm hatlar ayni yonde taranir.
kaydedilir.

STANDART: TARAMA MODU PARALEL | DARBE MODU OTOMATIK

VLF kurulumuna devam etmek icin =» simgesine dokunun. 7.
adimla devam edin.
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SECENEK: DARBE MODU MANUEL

Engebeli arazi icin darbe modu Secilen tarama ve darbe modundan
Manuel S secilebilir: Her bir darbe bagimsiz olarak sesi
(tarama degeri) icin doner digmeye ACMAK/KAPATMAK icin ) simgesine
veya 8% simgesine basilmasi gerekir. dokunabilirsiniz.
VLF kurulumuna devam etmek icin simgesine dokunun. 7. adimla devam edin.

SECENEK: TARAMA MODU ZiKZAK

Cok deneyimli OKM kullanicilari, tim Secilen tarama ve darbe modundan
tarama hatlarini dontisiimli olarak bagimsiz olarak sesi
ileri ve geri taramak icin tarama modu ~ ACMAK/KAPATMAK icin o)) simgesine
Zikzak t|f secenegini secebilir. dokunabilirsiniz.
VLF kurulumuna devam etmek icin simgesine dokunun. 7. adimla devam edin.
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Onceden ayarlanmis 5 tarama profilinden birini secin veya ayarlarinizi
deneyiminize gére belirlemek icin Ozel secenegini secin.

Tarama profilleri hakkinda daha fazla ayrintiicin bkz. 5.11.1 Olcimi
yapilandirma, sayfa 66.

Target-1D bolgelerini KAPATMA/ACMA

Target-ID (hedef kimligi), farkli metal nesne tirlerini ayirt etmeye yarar.
Target-ID bolgelerini isteginize gore gosterin veya gizleyin. Renkli dlcek, 10
bolgede gruplandirilmis 100 Target-1D"ye karsilik gelir. Target-ID hedef
nesnenin sekline, dzelliklerine, malzeme bilesimine ve konumuna bagl
oldugundan, sonucta elde edilen Target-ID ayni nesnede bile degisebilir. Bu
nedenle bolge renkleri olasi metal turleri hakkinda yalnizca kaba bir ipucu
Verir.

Zamanla deneyiminizle metal tespitinizi daha verimli hale getirmek icin kendi
ayirt etme becerinizi gelistirebilirsiniz.

Daha fazla ayrintiicin bkz. 5.11.1 Olciimii yapilandirma, sayfa 6.

En fazla 3 frekans secerek tek ve coklu frekans calismasi arasinda secim
yapin.

Frekans: Duslk frekanslar biylk hedef nesnelerde genellikle daha fazla
derinlik saglar. Yiksek frekanslar kiiciik hedef nesnelere genellikle daha
hassas tepki verir. Belirli bir yerde asiri zemin paraziti olusursa, bunu
gidermek icin tek bir frekansa gecebilirsiniz.

Daha fazla ayrinti icin bkz. 5.11.1 Olciimii yapilandirma, sayfa 66.

Recovery modunu secin: En iyi derinlik performansi icin 3D VLF Taramasinda
varsayilan olarak 5. seviye ayarlidir. Recovery siiresini ihtiyaclariniza gore
ayarlamak icin 5 seviye arasinda gecis yapmak Uzere art arda dokunun.

Daha fazla ayrintiicin bkz. 5.11.1 Olciimii yapilandirma, sayfa 6.

GPS: yalnizca ayarlarda etkinlestirilmisse kullanilabilir - bkz. 4.5.3 Konum,
sayfa 21
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Zemin dengelemeye devam etmek icin => simgesine dokunun.

Bobini notr zemine (yeraltinda nesne olmayan) getirin. Zemin ylzeyinden
yaklasik 5 cm | 2" yukarida tutun ve hareket ettirmeyin. Hazir oldugunuzda
zemin dengelemeyi +/ ile baslatin.

[lerleme solda birbirine yaklasan iki okla gosterilir. Bu islem 10 saniyeye kadar
surebilir.

islem tamamlandiginda her iki ok da hedef konumdadir ve “en sakin” zemin
degeri sagda gosterilir. Bu deger mevcut olcim icin kaydedilir.

Zemin dengeleme basarisiz olursa bir hata sinyali duyarsiniz (ses etkinse 2 kez
kalin bip) ve bir hata mesaji gorirsiiniz.

Bobini yeni bir konuma getirin ve islemi tekrarlayin.

Taramaya hazir.

Devam:

5.10.2 Standart 3D VLF Taramasi yapma, sayfa 60
5.10.3 Manuel 3D VLF Taramasi yapma, sayfa 62
5.10.4 Zikzak 3D VLF Taramasi yapma, sayfa 64
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5.10.2 Standart 3D VLF Taramasi yapma

KULLANIM

Standart parametreler (tarama modu: Paralel | darbe modu: Otomatik] yeni baslayanlar icin onerilir ve diiz,

genis ve hafif e§imli arazide tarama yapilmasini saglar.

ilk tarama hattinin baslangic noktasina

gidin (sag alt kése).

Taramay! baslatmak icin P simgesine
veya doner diigmeye basin. p
simgesine basar basmaz yirimeye
baslayin.

ilk tarama hattinin sonuna kadar
yuriyln. Sona ulastiginizda, sonraki
tim hatlar icin alan uzunlugunu
belirlemek tzere @@ simgesine veya
doner digmeye basin.

Olciim sirasinda ilerlemenizi takip
edebilmeniz icin tarama gorintisi hat

hat olusturulur.

Geleneksel VLF taramalarindan farkli olarak 3D VLF Taramasi

sirasinda bobin sallanmak yerine sabit tutulur.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri
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Tarama yapmadan ilk baslangic
noktaniza doniin ve bir adim sola atin:
Burasi ikinci tarama hattinin baslangic
noktasidir.

Taramay baslatmak icin P simgesine
veya déner diigmeye basin. p
simgesine basar basmaz ylirimeye
baslayin.



-
o

ilk tarama hattiniza paralel ve ayni
hizda ylruyln. Darbe sesi hattin

sonunda susmalidir.

Taramayi iptal edip ana mentye
donmek icin &/ ile onaylayin VEYA X
ile taramaniza geri donun.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

KULLANIM

Taramay! @ simgesine dokunarak
tamamlayin ...
... veya X ile iptal edin.

v

Onceki baslangic noktasina doniin ve
bir adim sola atin (tarama yapmadan):

Burasi sonraki tarama hattinin
baslangic noktasidir.

Taramay baslatmak icin P simgesine
veya doner diigmeye basin ve ayni
hizda tarama hattinin sonuna kadar
yurayun.

Istediginiz sayida hatti taramak icin
bunu tekrarlayin.

Tarama dosyasi dosya gezgininde acilir
- bkz. 5.12.5 3D VLF Taramasini
(sol/sagd) dokunun veya déner digmeyi  inceleme, sayfa 82.

cevirin.

Taramanizi kaydetmek icin / ile
onaylayin veya girisleri X ile iptal edip
taramaniza devam edin.



5.10.3 Manuel 3D VLF Taramasi yapma

KULLANIM

Parametreler (tarama modu: Paralel | darbe modu: Manuel) cok engebeli araziler icin 6nerilir.

Manuel darbe modunda her bir darbe (tarama degeri), % simgesine veya doner digmeye basilarak kendi

hizinizda tek tek manuel olarak tetiklenir.

ilk tarama hattinin baslangic noktasina
gidin (sag alt kdse).

ilk tarama hattini baslatmak icin P
simgesine veya doner digmeye basin.

Bir adim ileri atin ve bir darbe
kaydetmek icin % simgesine veya
doner diigmeye basin. ilk tarama
hattinin sonuna ulasana kadar bu
sekilde devam edin.

ilk hatti tamamlamak ve béylece alan
uzunlugunu belirlemek icin B
simgesine dokunun.

Olciim sirasinda ilerlemenizi takip
edebilmeniz icin tarama gorintisu

darbe darbe ve hat hat olusturulur.

Geleneksel VLF taramalarindan farkli olarak 3D VLF Taramasi

sirasinda bobin sallanmak yerine sabit tutulur.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri
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Tarama yapmadan ilk baslangic
noktaniza donin ve bir adim sola atin:
Burasi ikinci tarama hattinin baslangic
noktasidir.

ikinci tarama hattini baslatmak ve bu
hattin ilk darbesini kaydetmek icin P
simgesine veya doner digmeye basin.



KULLANIM

Bir adim ileri atin ve sonraki darbeyi
kaydetmek icin % simgesine veya
doner digmeye basin. Tarama hattinin
sonuna ulasana kadar devam edin.
VLF arama bobini ilk tarama
hattindakiyle ayni yone bakacak
sekilde ilk tarama hattiniza paralel
tarayin.

ilerleme solda gdsterilir. %100'de
tarama hattinin sonuna
ulasmissinizdir. Bu ayrica sesli bir
sinyalle de belirtilir (ses etkinse).

Taramayi iptal edip ana mentye
dénmek icin &/ ile onaylayin VEYA XX
ile taramaniza geri donun.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

Taramay! @ simgesine dokunarak
tamamlayin ...
... veya X ile iptal edin.

Onceki baslangic noktasina doniin ve
bir adim sola atin (tarama yapmadan):
Burasi sonraki tarama hattinin
baslangic noktasidir.

Tarama hattini baslatmak icin P
simgesine veya doner diigmeye basin.
Tarama hattinin sonuna ulasana kadar
her ileri adimda bir darbe tetiklemek
icin % simgesine veya doner
digmeye basin.

Istediginiz sayida hatti taramak icin
bunu tekrarlayin.

Gercekte dlcilen alan uzunlugunu ©_|

Tarama dosyasi dosya gezgininde acilir

ve alan genisligini |_[ girin: Oklara - bkz. 5.12.5 3D VLF Taramasini
(sol/sag) dokunun veya déner digmeyi  inceleme, sayfa 82.
cevirin.

Taramanizi kaydetmek icin +/ ile
onaylayin veya girisleri X ile iptal edip
taramaniza devam edin.
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5.10.4 Zikzak 3D VLF Taramasi yapma

Parametreler (tarama modu: Zikzak | darbe modu: Otomatik] ileri diizey kullanicilar icin 6nerilir ve diiz

arazide uygulanabilir.

ilk tarama hattinin baslangic noktasina  ilk tarama hattinin sonuna kadar Tarama hattinin sonunda durun ve bir
gidin (sag alt kése). yurdyun. Sona ulastiginizda, sonraki adim sola atin (tarama yapmadan).
Taramay! baslatmak icin P simgesine  tiim hatlar icin alan uzunlugunu

veya doner diigmeye basin. p belirlemek lzere @@ simgesine veya

simgesine basar basmaz yirimeye doner digmeye basin.

baslayin. Olciim sirasinda ilerlemenizi takip

edebilmeniz icin tarama gorintisi hat
hat olusturulur.

Geleneksel VLF taramalarindan farkli olarak 3D VLF Taramasi

sirasinda bobin sallanmak yerine sabit tutulur.
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Taramay! baslatmak icin P simgesine
veya déner diigmeye basin. P
simgesine basar basmaz yurimeye
baslayin.

ilk tarama hattiniza paralel, ancak geri
geri yuriyerek tarama hattinin sonuna
kadar ilerleyin.

ilk tarama hattindakiyle ayni hizda
ylriydn. Hattin sonuna ulastiginizda
darbe sinyalleri susmalidir (ses
etkinse).

Taramayi iptal edip ana meniye
donmek icin & ile onaylayin VEYA X
ile taramaniza geri donin.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

Taramay! @ simgesine dokunarak
tamamlayin ...
... veya X ile iptal edin.

Tarama hattinin sonunda durun ve bir
adim sola atin (tarama yapmadan).
Taramayi baslatmak icin P simgesine
veya déner diigmeye basin. ilk tarama
hattina paralel (ileri) ve ayni hizda
tarama hattinin sonuna kadar yiruydn.
Istediginiz sayida hatti taramak icin 4
ila 5. adimlari tekrarlayin: Tek
numarali hatlar ileri, cift numarali
hatlar geri.

Tarama hattinin mevcut yonu
(ileri/geri) ekranin sol kenarindaki altin
renkli T ve i oklariyla gosterilir.

Tarama dosyasi dosya gezgininde acilir
- bkz.5.12.5 3D VLF Taramasini
(sol/sag) dokunun veya déner digmeyi  inceleme, sayfa 82.

cevirin.

Taramanizi kaydetmek icin &/ ile
onaylayin veya girisleri X ile iptal edip
taramaniza devam edin.
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5.11 VLF Metal Tespiti

Topraktaki sig derinlikte bulunan metal nesneleri tespit etmek icin VLF Metal Tespiti modunu kullanin. Bu

tarama kaydedilemez.

VLF arama bobinini baglayin - bkz. 3.5 VLF arama bobinive  VLF Metal Tespiti calisma modunu acin.
teleskopik cubuk, sayfa 13.

5.11.1 Olciimii yapilandirma
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Tarama profili Metal tiiri Target-1D Frekanslar
bolgeleri
I All Metal Demir, celik, aliminyum, altin, pirinc, 0-99 511015 kHz
Anahtarlar, madeni paralar, civiler, bronz, bakir, gimus, kursun

vidalar, takilar, eserler, silahlar

I Militaria Demir, celik, aliiminyum, piring, 0-39 | 80-99 5110115 kHz
Zirhlar, rozetler, silahlar, mihimmat, bronz, kursun
aksesuarlar, ucaklar, araclar

]l Relics Glmdis, altin, bronz, bakir 50-99 10115120 kHz
Madeni paralar, takilar, kaplar, eserler,
seramikler, aletler, figiirler

IV  Gold Altin 20-89 10120 | 40 kHz
Takilar, madeni paralar, kilceler

\" Treasures Demir, altin, bronz, bakir, gimis 0-9 | 50-99 5110 | 40 kHz
Hazine sandiklari, sikke defineleri,
kaplar

Vi Ozel Ayarlarinizi deneyiminize gore belirleyin.

VIl Target-ID (hedef kimligi), farkli metal nesne tiirlerini ayirt etmeye yarar. Target-1D bélgelerini isteginize gére
gosterin veya gizleyin. Target-ID’ler 0 ile 99 arasindadir.

- 10-19 20-29 30-39 40-49 50-59 60-469 70-79 80-89 90-99

Renkli olcek, 10 bolgede gruplandirilmis 100 Target-1D"ye karsilik gelir. Target-1D hedef nesnenin sekline,
ozelliklerine, malzeme bilesimine ve konumuna bagli oldugundan, sonucta elde edilen Target-ID ayni nesnede
bile degisebilir. Bu nedenle bolge renkleri olasi metal turleri hakkinda yalnizca kaba bir ipucu verir.

Ornegin altin paralar belirli kosullarda VLF modunda Target-ID 0'da goriinebilir, ancak Pinpoint
modunda daha degerli bir Target-ID'de (6rn. deger 70) tespit edilebilir. Bu nedenle sinyalleri Pinpoint
modunda kontrol etmek her zaman faydalidir.

Zamanla deneyiminizle metal tespitinizi daha verimli hale getirmek icin kendi ayirt etme becerinizi
gelistirebilirsiniz.
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Vil Frekans: En fazla 3 frekans secerek tek ve coklu frekans calismasi arasinda secim yapin. Disik
frekanslar biyiik hedef nesnelerde genellikle daha fazla derinlik saglar. Yiksek frekanslar kiicik hedef
nesnelere genellikle daha hassas tepki verir. Belirli bir yerde asiri zemin paraziti olusursa, bunu gidermek
icin tek bir frekansa gecebilirsiniz.

IX Ses: Sesli geri bildirimi acmak/kapatmak icin dokunun.

X Pinpoint modu: Hedef nesneleri daha hassas konumlandirmak icin Pinpointer’i kullanin. Otomatik ve
Manuel arasinda gecis yapin.

@ Otomatik: VLF arama bobinini sallamayi biraktiginizda Pinpoint modu baslar. VLF moduna donmek icin
bobini sallayin.

# Manuel: Pinpoint modu % simgesine dokunularak baslar. Mod 60 saniye boyunca etkindir ve otomatik
olarak VLF moduna doner.

Xl Recovery modu: Art arda dokunarak 5 seviye arasinda gecis yapin. Recovery siiresini ihtiyaclariniza gore
ayarlamak icin seviyeler arasinda gezinin:

Seviye 1 £® eniyi nesne ayrimi en dusuk derinlik

Seviye 2 £ jyi nesne ayrimi disuk derinlik

Seviye 3 =& orta nesne ayrimi orta derinlik

Seviye 4 = disik nesne ayrimi iyi derinlik VLF Metal Tespiti icin varsayilan
Seviye 5 5 daha dislik nesne ayrimi en iyi derinlik 3D VLF Taramasi icin varsayilan

Recovery siiresi, iki sinyal arasindaki toparlanma siresidir. Recovery slresi ne kadar kisa olursa dedektor
birbirine yakin nesneleri o kadar iyi ayirabilir. Recovery siiresi cok uzunsa birbirine yakin nesneler tek bir
nesne olarak algilanabilir.

XIl ileri: Zemin dengelemeye devam etmek icin dokunun - bkz. 5.11.2 Zemin dengeleme yapma, sayfa 69.

Xl Geri oku: VLF Metal Tespiti'nden citkmak ve ana menlye donmek icin dokunun.
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5.11.2 Zemin dengeleme yapma

Zemin dengeleme, zemin mineralizasyonunun neden oldugu parazit sinyallerini (“gurilti”) azaltir ve hedef

nesnelerin daha net tespit edilmesini saglar. VLF zemin dengelemede dedektdr cesitli kriterlere gére “en

sakin” sinyal kanalini secer.

Bobini nétr zemine [yeraltinda nesne ilerleme solda birbirine yaklasan iki Islem tamamlandiginda her iki ok da
olmayan) getirin. Zemin ylizeyinden okla gosterilir. Bu islem 10 saniyeye hedef konumdadir ve “en sakin” zemin
yaklasik 5 cm | 2" yukarida tutun ve kadar surebilir. degeri sagda gosterilir. Bu deger
hareket ettirmeyin. Hazir oldugunuzda mevcut dlciim icin kaydedilir.

zemin dengelemeyi «/ ile baslatin.

Zemin dengeleme basarisiz olursa bir

Zemin dengeleme basarili olursa bir hata sinyali duyarsiniz (ses etkinse 2
onay sinyali duyarsiniz (ses etkinse 2 kez kalin bip) ve bir hata mesaji

kez ince bip) ve tarama ekrani hemen goriursindz. Bobini yeni bir konuma
gosterilir. getirin ve islemi tekrarlayin.
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5.11.3 Olciim ekrani

Vi
Vil

Vil

Xi

b

Yapilandirma sirasinda secilen frekanslar - bkz. 5.11.1 Olciimii yapilandirma, sayfa 66.

Onceden secilen Target-ID bélgeleri. Target-1D bolgelerini gostermek veya gizlemek icin tarama sirasinda da
renk alanlarina dokunun. Target-ID bolgelerini gizleyerek istenmeyen nesneler gizlenebilir.

Altin renkli cubuklar, o anda tespit edilen hedef nesnenin maksimum genligini gosterir. Arka plandaki gri
cubuklar bir slire boyunca biriken degerleri gosterir.

Target-ID, maksimum genligin 0 ile 99 arasindaki Target-ID bdlgelerindeki konumunu gosterir.
Ses: Sesli geri bildirimi agmak/kapatmak icin dokunun.
Hassasiyet: Tespit hassasiyetini azaltmak/artirmak icin kaydirici.

Pinpoint modu:

@ Otomatik: VLF arama bobinini sallamay biraktiginizda Pinpoint modu baslar. VLF moduna dénmek icin
bobini sallayin.

7 Manuel: Pinpoint modunu baslatmak icin dokunun. Mod 40 saniye boyunca etkindir; bu, € diigmesindeki
geri sayimla gosterilir. VLF moduna dénmek icin digmeye dokunarak Pinpoint modu istenildigi zaman
sonlandirilabilir.

Yapilandirma sirasinda secilen recovery modu - bkz. 5.11.1 Olciimii yapilandirma, sayfa 66.

Zemin dengeleme: Bobini notr zeminin tzerinde tutun ve zemin dengeleme yapmak icin simgeye dokunun -
bkz.5.11.2 Zemin dengeleme yapma, sayfa 69.

iptal: VLF Metal Tespiti'nden cikmak ve ana meniiye donmek icin dokunun.

GPS, etkinse mevcut koordinatlari secilen bicimde gosterir. GPS tarama icin ACILIP/KAPATILABILIR veya
ayarlarda tamamen devre disi birakilabilir. Daha fazla ayrintiicin bkz. 4.5.3 Konum, sayfa 21.
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5.11.4 Olciimii yapma

VLF arama bobinli eXp 7000 bir hareket dedektoriidir, yani bir hedef nesneyi tespit etmek icin VLF arama
bobininin zemin Uzerinde hareket ettirilmesi gerekir. Bobin bir hedef nesnenin tGzerinde hareketsiz tutulursa
nesne tespit edilmez. Bir yandan diger yana yapilan tarama hareketine “sallama” denir. Bobin diizensiz
sallanirsa nesneler kolayca gozden kacabilir veya hatali sinyaller olusabilir.

Bobini zemine yakin ve paralel olarak (zemin Bobini zeminde siiriiklemeyin. Ozellikle

ylizeyinden yaklasik 5 cm | 2" yukarida) bir yanlarda zeminden cok fazla uzaklasmayin.
yandan diger yana sallayin.

Bobini yaklasik yiriime hizinda, diizenli Olasi hedef nesneleri atltamadan tarama
olarak bir yandan diger yana sallayin. alanini taramak icin her sallamada taranan

alanlarin ortiismesine dikkat edin.
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Sinyaller kararsiz hale gelirse bu, yanip sonen Zemin dengeleme sirasinda dedektdr “en sakin”
bir A\ ile gsterilir. Zemin dengeleme sinyal kanalini yeniden secer ve tarama ekranina
yapilmazsa her 10 s'de bir uyari sesi duyarsiniz doner. Hassasiyet sifira sifirlanir.

(ses etkinse 2 kez bip).

Bobini notr zeminin Uzerinde tutun. Zemin
dengeleme yapmak icin "f/4\ simgesine
dokunun - bkz. 5.11.2 Zemin dengeleme yapma,
sayfa 69.

Olciim sirasinda, tespit edilen sinyaller zemin degisiklikleri nedeniyle kararsiz hale gelirse yeniden zemin
dengeleme yapilmasi onerilebilir veya gerekli olabilir.

5.11.5 Olciimii degerlendirme
Bobin olasi bir hedef nesneyi algiladiginda aninda geri bildirim alirsiniz:

e sesli geri bildirim (ses etkinse),
e maksimum genligin cubuk grafik olarak gorsel gosterimi,

e maksimum genligin konumunun iki haneli Target-ID olarak gosterimi.

Tarama ekrani en yuksek genlige sahip sinyali ve ilgili Target-ID'yi gosterir:

0 2 §
—

(R =
C T T T

Tum Target-ID bolgeleri etkin. Sinyal Etkin Target-ID bolgelerinden birinde Sinyaller kararsiz hale geliyor. Zemin
algilanmad:. guclu sinyal algilandi. Gosterilen dengeleme yapin - bkz. 5.11.2 Zemin
Target-ID 64'tur. dengeleme yapma, sayfa 69.
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Target-1D bolgelerini tek tek gosterebilir veya gizleyebilirsiniz. Target-1D bolgelerini gizleyerek istenmeyen
nesneler gizlenebilir. Gizlenen bolgelerdeki sinyaller icin geri bildirim sesi verilmez. Ancak olasi hedef
nesneleri gézden kacirmamaniz icin cubuklar ve Target-1D gosterilmeye devam eder (gri olarak).

Odaklanilan Target-ID bolgesinde Gizlenen bir Target-ID bolgesinde Yalnizca secilen Target-ID bolgeleri
guclu sinyal algilandi: Cubuk grafik ve gucld sinyal algilandi: Cubuk grafik ve etkin. Sinyal algilanmadi.
ilgili Target-ID vurgulanir. ilgili Target-ID gri gosterilir. Sesli geri

bildirim kapatilmistir.

Hatirlatma:
Target-ID (hedef kimligi), 0 ile 99 aralifinda farkli metal nesne tirlerini ayirt etmeye yarar:

0-9 10-19 20-29 30-39 40-49 50-59 60-69 70-79 80-89 90-99

Renkli olcek, 10 bolgede gruplandiritmis 100 Target-ID'ye karsilik gelir. Target-1D hedef nesnenin sekline,
ozelliklerine, malzeme bilesimine ve konumuna bagli oldugundan, sonucta elde edilen Target-ID ayni nesnede bile
degisebilir. Bu nedenle bolge renkleri olasi metal tirleri hakkinda yalnizca kaba bir ipucu verir.

Ornegin altin paralar belirli kosullarda VLF modunda Target-ID 0'da gdriinebilir, ancak Pinpoint modunda daha
degerli bir Target-ID'de (6rn. deger 70) tespit edilebilir. Bu nedenle sinyalleri Pinpoint modunda kontrol etmek
her zaman faydalidir.

Zamanla deneyiminizle metal tespitinizi daha verimli hale getirmek icin kendi ayirt etme

becerinizi gelistirebilirsiniz.
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5.12 Dosya gezgini ve dosya aktarimi

Kaydedilen tarama dosyalarinizi dogrudan eXp 7000 ekraninda goriintilemek ve kontrol Unitesi ile Windows

Notebook'unuz arasinda dosya aktarmak icin dosya gezginini kullanin.

Dosya gezginini acin. Parantez icindeki rakamilar) Bir tarama dosyasini acmak icin dogrudan bir tarama
kaydedilen tarama dosyalarinin toplam sayisini belirtir. gorintisine dokunun veya bir satir secip déner diigmeye
basin.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 74



Vi

Vil

Vil

Xi

X

Xl

Secim cercevesi listede gezinmeye ve tarama dosyalarini secmeye yardimci olur.
Tarama dosyasinin kiicik resmi olcimun kiiciik bir 6nizlemesini gosterir.

Tarama dosyasi ayrintilari: Dosya adi calisma modu, tarih, saat ve prob hakkinda kodlanmis bilgiler icerir.
ikinci satir, tarama alaninin boyutlarini ve 4.5.5 Bélgesel ayarlar, sayfa 22 altinda belirlenen bicimlerde
tarih ve saati gosterir.

Su anda gosterilen tarama dosyasi sayisi.
iLgili 6lciim icin belirlenen tarama modu.
Prob yapilandirmasi veya bobin, tarama icin secilen yapilandirmayi gosterir.

Isaretli: Hangi tarama dosyalarinin su anda favori olarak isaretlendigini gosterir - bkz. 5.12.1 Taramalari
filtreleme, sayfa 76.

Sayfa gostergesi dosya gezginindeki mevcut konumunuzu gosterir.

Calisma modlarini filtreleme: Tarama dosyalarini calisma moduna gore gostermek veya gizlemek icin
dokunun - bkz. 5.12.1 Taramalar! filtreleme, sayfa 76.

Filtre gostergesi, hangi tarama dosyalarinin su anda listelendigini (altin) veya gizlendigini (gri) gsterir.
Favorileri filtreleme: Yalnizca favori olarak isaretlenen tarama dosyalarini gostermek icin dokunun.
Aktarim modu: Aktarim modunu baslatmak icin dokunun - bkz. 5.12.6 Dosyalari aktarma, sayfa 84.

Geri oku: Dosya gezgininden cikmak ve ana meniiye donmek icin dokunun.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 75



KULLANIM

5.12.1 Taramalari filtreleme

eXp 7000, asagidaki 4 calisma modundan taramalari kaydedebilir: 3D Zemin Taramasi, Mineral Taramasi,

Tinel Taramasi ve 3D VLF Taramasi.

Bir tarama dosyasini favori ... ve W simgesine Dosya gezginine doniin ve ... yalnizca favori olarak
olarak isaretlemek icin dokunun. W simgesine dokunun ... isaretlenen taramalari
dosyayi acin ... listelemek icin.

Filtre iletisim kutusunu acmak icin Y llgili tarama dosyalarini géstermek Gizlenen calisma modlari alt satirin

simgesine dokunun. veya gizlemek icin calisma modlarina ortasinda gri olarak gdsterilir.
dokunun. +/ ile onaylayin.
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5.12.2 3D Zemin Taramasini inceleme

Vi

Vil

Vil

P P
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Calisma modu, tarih, saat ve prob hakkinda kodlanmis bilgiler iceren tarama dosyasi adI.
Tarama dosyasinin gériintiisi 6nce Ustten goriinimde (kare) gosterilir.

Goriiniimler: Ustten goriiniim &% ile perspektif gériinim % arasinda gecis yapmak icin digmeye
dokunun.

Favori: Tarama dosyasini favori olarak isaretlemek veya isareti kaldirmak icin dokunun.
Tarama surecini dlcim siresi boyunca yeniden oynatin.
Tarama bilgileri tarama modunu ve toplam tarama hatti sayisini gosterir.

Tarama alani boyutlari girilen alan uzunlugunu ve alan genisligini gosterir. Girilen boyutlari dizenlemek
icin simgelere dokunun.

arasinda gecis yapmak icin simgeye dokunun.
Bu tarama dosyasini silin.

Geri oku: Tarama onizlemesinden cikin ve dosya gezginine doniin.
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KULLANIM

Perspektif goriinimde (3D) ¥ kare tarama goriintiisii +[J«.

Sezgisel hareketlerle 3D Zemin Taramasini veya ekrandaki goriintiyu dondurebilir, kaydirabilir
veya olcekleyebilirsiniz:

e Dondiirme: Tarama goriintistini dondirmek icin bir parmaginizi ekran izerinde sirikleyin.

e Kaydirma: Ekrana iki parmakla (tarama goriintisinin disinda) dokunun ve goriintlyd istediginiz

yere sirikleyin.

o Olcekleme: Uzaklastirmak icin parmaklarinizi birbirine yaklastirin, yakinlastirmak icin ayirin.
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KULLANIM

Tarama slirecini yeniden oynatin. Bu islev, dlcim sirasinda daha biytk sinyallerin golgesinde kalan kicuk

sinyalleri fark etmek icin faydalidir.

Tarama oynatmayi baslatmak icin P simgesine dokunun. Oynatmayi durdurmak icin P} simgesine dokunun.
Hizlandirmak icin doner digmeyi saat yoninde, Dosya gezginine donmek icin €= simgesine dokunun.
yavaslatmak icin saat yoninln tersine cevirin.

Daha ayrintili analiz icin tarama dosyalarini bir Windows Notebook'a aktarin ve Visualizer 3D Studio'da acin -
bkz. 5.12.6 Dosyalari aktarma, sayfa 84.

5.12.3 Mineral Taramasini inceleme
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Calisma modu, tarih, saat ve prob hakkinda kodlanmis bilgiler iceren tarama dosyasi adI.
Mineral Taramasi grafigi her zaman yan gorinimde gosterilir.

Onizleme penceresinde taramanin tamaminda gezinebilirsiniz. Secilen alani bilyiitiilmiis olarak gérmek
icin ileri geri kaydirin.

Favori: Tarama dosyasini favori olarak isaretlemek veya isareti kaldirmak icin dokunun.

Tarama stirecini 6lcim siiresi boyunca yeniden oynatin.

Tarama oynatmayi baslatmak icin P simgesine dokunun. islemi hizlandirmak icin déner diigmeyi saat
yonilinde, yavaslatmak icin saat yoniniin tersine cevirin. Oynatmayi durdurmak icin ppJ simgesine
dokunun.

Tarama bilgileri tarama darbesi sayisini ve tarama hattinin uzunlugunu gosterir.
Her rengin toplam olusumunu gdsteren ytizdesel renk dagilimi.
Bu tarama dosyasini silin.

Geri oku: Tarama onizlemesinden cikin ve dosya gezginine donun.

Daha ayrintili analiz icin tarama dosyalarini bir Windows Notebook'a aktarin ve Visualizer 3D Studio'da acin -

bkz. 5.12.6 Dosyalari aktarma, sayfa 84.
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5.12.4 Tiinel Taramasini inceleme

e
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I Calisma modu, tarih, saat ve prob hakkinda kodlanmis bilgiler iceren tarama dosyasi adi.

I Tunel Taramasi grafigi her zaman yan gorinimde gosterilir.

1| Onizleme penceresinde taramanin tamaminda gezinebilirsiniz. Secilen alani biiyiitiilmis olarak gérmek
icin ileri geri kaydirin.

v Favori: Tarama dosyasini favori olarak isaretlemek veya isareti kaldirmak icin dokunun.

\') Tarama siirecini 6lcim suresi boyunca yeniden oynatin.
Tarama oynatmayi baslatmak icin P simgesine dokunun. islemi hizlandirmak icin doner diigmeyi saat
yoniinde, yavaslatmak icin saat yoniiniin tersine cevirin. Oynatmayi durdurmak icin ppJ simgesine

dokunun.
Vi Tarama bilgileri tarama darbesi sayisini ve tarama hattinin uzunlugunu gosterir.
Vil Bu tarama dosyasini silin.
Vil Geri oku: Tarama onizlemesinden cikin ve dosya gezginine doniin.

Daha ayrintili analiz icin tarama dosyalarini bir Windows Notebook'a aktarin ve Visualizer 3D Studio'da acin -

bkz. 5.12.6 Dosyalari aktarma, sayfa 84.
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5.12.5 3D VLF Taramasini inceleme

Vi

Vil

VIl

Calisma modu, tarih, saat ve prob hakkinda kodlanmis bilgiler iceren tarama dosyasi adi.
Tarama dosyasinin goriintiisii 6nce Ustten gorinimde (kare) gosterilir.

Goriiniimler: Ustten goriiniim &% ile perspektif gériinim &% arasinda gecis yapmak icin digmeye
dokunun.

Favori: Tarama dosyasini favori olarak isaretlemek veya isareti kaldirmak icin dokunun.
Tarama strecini dlcim siiresi boyunca yeniden oynatin.
Tarama bilgileri tarama modunu ve toplam tarama hatti sayisini gosterir.

Tarama alani boyutlari girilen alan uzunlugunu ve alan genisligini gosterir. Girilen boyutlari dizenlemek
icin simgelere dokunun.

arasinda gecis yapmak icin simgeye dokunun.
Bu tarama dosyasini silin.

Geri oku: Tarama onizlemesinden cikin ve dosya gezginine donin.
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KULLANIM

Ustten goriinimde (2D) &% gercek en-boy orani i_ . Ustten goriinimde (2D) &% kare tarama gériintiisii »[J+.

Tarama slrecini yeniden oynatin. Bu islev, dlcim sirasinda daha buytk sinyallerin golgesinde kalan kicuk
sinyalleri fark etmek icin faydalidir.

Tarama oynatmayi baslatmak icin P simgesine dokunun. Oynatmayi durdurmak icin P} simgesine dokunun.
Hizlandirmak icin doner digmeyi saat yoninde, Dosya gezginine donmek icin €= simgesine dokunun.
yavaslatmak icin saat yoninln tersine cevirin.

Daha ayrintili analiz icin tarama dosyalarini bir Windows Notebook'a aktarin ve Visualizer 3D Studio’'da acin -
bkz. 5.12.6 Dosyalari aktarma, sayfa 84.
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5.12.6 Dosyalari aktarma

KULLANIM

Kaydedilen tarama dosyalari kontrol Gnitesinin dahili belleginde saklanir.

Kontrol linitenizde dosya
gezginini acin.

Aktarim modunu baslatmak
icin f|} simgesine dokunun.
Doner digmenin Uzerindeki
animasyonlu bir LED dizisi
aktarim modunun etkin
oldugunu gosterir.

[2) Windows Gezgini'ni acin ve
OKM eXp 7000'i secin.
Tarama dosyalarinizi
Notebook'unuzdaki
Windows Gezgini'nde ilgili
klasorde bulabilirsiniz.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

(3) Tarama dosyalarini
aktarin.

Artik tarama dosyalarini
Notebook'unuza
kopyalayabilir (Ctrl + C) veya
tasiyabilir (Ctrl + X] (Ctrl + V)
ve Visualizer 3D Studio'da
acabilirsiniz.

Ayrica donanim yazilimi
glincellemeleri yapmak icin
guincelleme dosyalarini
Notebook'tan kontrol
Unitesine aktarabilirsiniz -
bkz. 6.3 Donanim yazilimi
glincellemeleri, sayfa 86.

84

A

(1] Kontrol tinitesini USB-C
kablosuyla Windows

Ekrandaki talimatlari izleyin.

Notebook'a baglayin.
Notebook'unuzda USB-C
soketi yoksa piyasada
bulunan bir USB-C'den
USB-A'ya adaptor
kullanabilirsiniz.

(4) Aktarim modundan cikin.
Aktarim modundan cikmak
ve dosya gezginine donmek
icin X simgesine dokunun.



BOLUM 6

Bakim

ELEKTRIK TEHLIKESI!
Suyu elektronik bilesenlerden ve kablolardan uzak
tutun.

6.1 Kontrol unitesini ve problari kontrol etme ve temizleme

Dedektorinizin her zaman en iyi performansi gostermesi icin onu diizenli olarak temizleyin ve hasar olup
olmadigini kontrol edin.

e Kontrol Unitesini ve problari glicli manyetik alanlardan uzak tutun.

e Su, toz ve kir girmesini onleyin. Kontrol Unitesini plastik bir torbayla ortiiyorsaniz, asiri isinmayi ve iceride
yogusmayi énlemek icin “nefes alabildiginden” emin olun.

e Prob soketlerinde/fislerinde ve sarj soketinde tikaniklik olup olmadigini kontrol edin. Kir ve
parcaciklari temizleyin.

e Acik fisleri/soketleri nem ve kire karsi korumak icin koruyucu kapaklari kullanin.

e Kontrol unitesini ve problari her kullanimdan sonra yumusak, nemli, tiy birakmayan bir bezle temizleyin.
Temizlik veya cila maddesi kullanmayin.

e Pili diizenli olarak sarj edin, bkz. 4.1.2 Pili sarj etme, sayfa 14.

6.2 Dahili pili degistirme

Kontrol Uinitesini alt tarafi Pili dikkatlice cikarin. Fisi dikkatlice cekip cikarin. Degistirdikten sonra yeni pilin
goriinecek sekilde ters Kablodan degil, fisten tutarak  fisini dogru sekilde takin.
cevirin. 6 adet @ Torx T10 cekin.

vidayi sokerek pil bolmesi
kapagini acin.

Pili dikkatlice bélmeye geri Pil bolmesini kapatin. Kapagi
yerlestirin. Kabloyu biikmeyin 6 adet @ Torx T10 vidayla
veya sikistirmayin. sabitleyin.
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6.3 Donanim yazilimi giincellemeleri

\1

o8
(/-]

www.okm-turkiye.com/tr/
updates adresindeki OKM
Download Center'da
dedektoriniz icin
gincelleme olup olmadigini
kontrol edin ve eXp 7000 icin
en yeni glincelleme
dosyasini Windows
Notebook'unuza indirin.
Gincelleme dosyalari
genellikle .odu uzantisina
sahiptir. En yeni
glincelleme, dosya adinda
en yuksek strim
numarasina sahip olandir.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

Kontrol tinitenizde dosya
gezginini acin.

86

Aktarim modunu baslatmak

icin {|} simgesine dokunun.

Animasyonlu bir LED dizisi
aktarim modunun etkin
oldugunu gosterir.

BAKIM

Notebook'unuzda Windows
Gezgini'ni acin. Gincelleme
dosyasini Windows
Notebook'unuzdan OKM eXp
7000'in kok dizinine
kopyalayin (Ctrl + C] (Ctrl +
V).

Bir hata durumunda
Windows Notebook'unuzda
yeniden kopyalanabilecek
bir yedek kopya kalmasi icin
dosyayi tasimak (Ctrl + X]
yerine kopyalamanizi (Ctrl +
C) oneririz.


https://www.okm-turkiye.com/tr/updates
https://www.okm-turkiye.com/tr/updates
https://www.okm-turkiye.com/tr/updates
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BAKIM

Aktarim modundan cikmak
ve dosya gezginine donmek

icin ) simgesine dokunun.

Aktarim modundan her
cikista kontrol Unitesi dahili
bellekte yeni dosya arar. Bir
giincelleme dosyasi
algilanirsa asagidaki mesaj
gorundr (6. adim).

Glncellemeyi hemen
yiritmek icin &/ ile
onaylayin ...

Ekrandaki talimatlari izleyin
ve giincelleme
tamamlanana kadar
bekleyin.

... VEYA giincellemeyi iptal edip dosya gezginine donmek icin X simgesine
dokunun.

Bir glincelleme islemi iptal edildikten sonra OKM eXp 7000 bunu tekrar
sormaz. Bir glincellemeyi baslatmak icin 2. adima doniin ve islemi

tekrarlayin.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

Kontrol Unitesini kapatmak
icin &/ ile onaylayin.
Yeniden baslattiktan sonra
dedektori her zamanki gibi
kullanabilirsiniz.



BAKIM

6.4 Dedektorii kaydetme/dogrulama

Dedektoriinlizii kaydetmek ve/veya orijinalligini dogrulamak icin Gretici OKM GmbH'nin cihaziniz hakkinda

bilgiye ihtiyaci vardir. Bu bilgileri Ayarlar > Bilgiler altinda bulabilirsiniz:

e Serinumarasi
e Model
e Donanim yazilimi

e OKM iletisim bilgileri

Kayit ve dogrulama hakkinda daha fazla bilgi: www.okm-turkiye.com/tr/service

6.5 OKM tarafindan bakim ve onarim

Cihazi kendiniz onarmaya calismayin. Teknik sorunlarda 6nce Bolim 7 Sorun giderme, sayfa 89'u okuyun.
Sorununuz listelenmemisse veya giderilemiyorsa yerel bayinizle (www.okm-turkiye.com/tr/dealers adresinde
listelenmistir) ve/veya Ureticiyle iletisime gecin

OKM Turkiye Web: www.okm-turkiye.com/tr
Goksu mah. Gazi bulvari No: 461/20 E-posta: infookm-turkiye.com
07260 Kepez, Antalya

Telefon: +90 549 179 06 07

Turkiye

Onarimlar her zaman yetkili personel, 6rn. bayiniz ve/veya uretici tarafindan yapilmalidir. Bu, énceden
anlasma gerektirir.

Cihaz arizaliysa ve garanti kapsamindaysa bkz. Bolim 10 Beyanlar ve garanti, sayfa 103. Cihaz arizaliysa

ancak garanti kapsaminda degilse, asagidakileri iceren OKM Device Check hizmetinden yararlanabilirsiniz:

1. Onceden anlasarak ve Béliim 1 Tasima ve depolama, sayfa 4'teki tasima talimatlarina uyarak cihazi yerel
bayinize veya OKM'ye gonderin.

Yetkili OKM personeli cihazin islevselligini kontrol eder.

Bir ariza tespit edilirse onarim icin bir fiyat teklifi alirsiniz.

Onarimi siparis edersiniz veya teklifi reddedersiniz.

o s LB

Cihazinizi geri alirsiniz. Gonderim masraflari ve sigorta musteriye aittir.
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BOLUM 7

Sorun giderme

HATA

OLASI SORUN

c0ziM

Kontrol Unitesi acilmiyor.

Kontrol Unitesi kapanmiyor.

Kontrol Uinitesi sarj olmaya
baslamiyor.

Calisma modu baslamiyor ve
asagidaki ekran gosteriliyor:

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

Dahili pil zayif veya bos.

Ortam sicakligi cok diusik veya
cok ylksek.

Sistem asiri yliklenmis veya
beklenmeyen bir yazilim hatasi
olusmus.

Ortam sicakligi cok distk veya
cok ylksek.

Orijinal OKM sarj cihazi bagli
degil.

OKM sarj cihazina dedektoriin

yani sira baska bir cihaz da bagl.

Kablo hasarli olabilir.

Prob dogru baglanmamis.

Gerekli prob bagli degil.

89

Pili sarj edin - bkz. 4.1.2 Pili sarj etme, sayfa 14.

Ortam sicakligi 14 °F (-10 °C) altinda veya 140 °F
(60 °C) tizerinde oldugunda cihaziniz calismaz.

Dedektori kapatmak icin doner digmeyi en az 10
saniye basili tutun.

Kontrol tnitesi doner digme basili tutularak
kapanmiyorsa: Kontrol Unitesinin alt tarafindaki
pil bélmesini acin ve pil fisini cikarin - bkz. 6.2
Dahili pili degistirme, sayfa 85. Birkac saniye
bekleyin ve fisi tekrar takin.

Ortam sicakligi 14 °F (-10 °C) altinda veya 140 °F
(60 °C) tizerinde oldugunda cihaziniz sarj olmaz.
Sicakligin 50 ile 77 °F (10 ile 25 °C) arasinda
olmasini saglayin ve sarja baslamadan veya cihazi
acmadan 6nce olasi yousma suyunun (nem)
buharlasmasini bekleyin.

Orijinal OKM sarj cihazini kullanin.

Sarj icin yalnizca bir cihazin bagli oldugundan
emin olun. OKM sarj cihazi en fazla 65 W saglar.
Bagli bir cihaz glic sinirini zaten dolduruyorsa ayni
anda baska bir cihaz baglamayin.

Dizgln calistigindan emin olmak icin sarj
kablosunu baska bir cihazla test edin veya
piyasada bulunan baska bir USB-C kablosu
kullanin.

Prob baglantisini kontrol edin.

Super Sensor sistemini baglayin - bkz. 3.2 Stper
Sensor sistemi, sayfa 10.



HATA

OLASI SORUN

SORUN GIiDERME

c6ziM

Calisma modu baslamiyor ve
asagidaki ekran gosteriliyor:

Calisma modu baslamiyor ve
asagidaki ekran gosteriliyor:

Calisma modu baslamiyor ve
asagidaki ekran gosteriliyor:

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

Prob dogru baglanmamis.

Gerekli prob bagli degil.

Prob dogru baglanmam

Gerekli prob bagli degil.

Prob dogru baglanmam

Gerekli prob bagli degil.

IS.

Is.
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Prob baglantisini kontrol edin.

Sliper Sensor sistemini baglayin - bkz. 3.2 Stper
Sensor sistemi, sayfa 10.

Prob baglantisini kontrol edin.

Sliper Sensor sistemini baglayin - bkz. 3.2 Stper
Sensor sistemi, sayfa 10.

Prob baglantisini kontrol edin.

Super Sensor'ld baglayin - bkz. 3.2 Stper Sensor
sistemi, sayfa 10.



SORUN GIiDERME

HATA OLASI SORUN c6ziM

Calisma modu baslamiyor ve Prob dogru baglanmamis. Prob baglantisini kontrol edin.
asagidaki ekran gosteriliyor:

Gerekli prob bagli degil. Sliper Sensor'l baglayin - bkz. 3.2 Stiper Sensor
sistemi, sayfa 10.

Calisma modu baslamiyor ve Prob dogru baglanmamis. Prob baglantisini kontrol edin.
asagidaki ekran gosteriliyor:

Gerekli prob bagli degil. Sliper Sensor'l baglayin - bkz. 3.2 Stiper Sensor
sistemi, sayfa 10.

Calisma modu baslamiyor ve Prob dogru baglanmamis. Prob baglantisini kontrol edin.
asagidaki ekran gosteriliyor:

Gerekli prob bagli degil. VLF arama bobinini baglayin - bkz. 3.5 VLF arama
bobini ve teleskopik cubuk, sayfa 13.
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SORUN GIiDERME

HATA OLASI SORUN c6ziM

Calisma modu baslamiyor ve Prob dogru baglanmamis. Prob baglantisini kontrol edin.
asagidaki ekran gosteriliyor:

Gerekli prob bagli degil. VLF arama bobinini baglayin - bkz. 3.5 VLF arama
bobini ve teleskopik cubuk, sayfa 13.

Manyetometre modunda Extender’lar dogru Sensor cifti eksiksiz olmalidir: Extender’larin ayni
Extender’lar arasinda sinyal baglanmamis. tarafta ciftler halinde (Ustte ve altta) bagl
alamiyorum. oldugundan emin olun.

Grafikler kararsiz hale geliyor veya Zemin kosullari uygun degil (6rn. Probu nétr zeminin (yeraltinda nesne olmayan)

“donuyor”. mineralizasyon, cok fazla atikla  Uzerinde tutun ve zemin dengeleme yapmak icin

kirlenme). <+ simgesine dokunun. Grafikler sifir cizgisine
sifirlanir - bkz. 5.5.3 Olciimii yapma, sayfa 38.
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HATA OLASI SORUN

SORUN GIiDERME

c6ziM

Manyetometre modunda geri Ses kapall.
bildirim sesi duymuyorum.

Ses seviyesi cok dislk.

Manyetometre modunda LED Orbit LED Orbit kapali.
geri bildirimi gormuyorum.

3D Zemin Taramasi modunda geri  Ses kapall.
bildirim sesi duymuyorum.

Ses seviyesi cok disik.
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Sesi ACMAK icin o) diigmesine dokunun (tarama
sirasinda her zaman kullanilabilir).

Ayarlar > Ses altinda ilk kaydiriciyr @ hareket
ettirerek geri bildirim sesinin ses seviyesini
artirin. Genel ses seviyesini ayarlamak icin
tclincl kaydiriclyr ) hareket ettirin.

LED Orbit'i ACMAK icin .. diigmesine dokunun
(tarama sirasinda her zaman kullanilabilir).

Sesi ACMAK icin o) diigmesine dokunun. Bu
secenek yalnizca 3D Zemin Taramasinin
yapilandirma ekraninda kullanilabilir.

Ayarlar > Ses altinda ikinci kaydiriciyr % hareket
ettirerek tempo darbe sesinin ses seviyesini
artirin. Genel ses seviyesini ayarlamak icin
Ucinci kaydiriclyr ) hareket ettirin.



SORUN GIiDERME

HATA OLASI SORUN c6ziM
VLF Metal Tespiti modunda geri Ses kapall. Sesi ACMAK icin o)) diigmesine dokunun (tarama
bildirim sesi duymuyorum. sirasinda her zaman kullanilabilir).

Ses seviyesi cok dislk. Ayarlar > Ses altinda ilk kaydiriclyr @ hareket
ettirerek geri bildirim sesinin ses seviyesini
artirin. Genel ses seviyesini ayarlamak icin
tclncl kaydiriclyl ) hareket ettirin.

Ses acik olmasina ragmen VLF Tespit edilen nesne, sesi iLgili Target-1D bélgesine/bélgelerine dokunarak
Metal Tespiti modunda geri bildirim kapatilmis Target-ID yeniden etkinlestirin ve/veya etkin Target-ID
sesi duymuyorum. bolgelerinde bir sinyal bolgelerinde sinyal alana kadar taramaya devam

olusturuyor. edin. Daha fazla ayrintiicin bkz. 5.11.3 Olciim
ekrani, sayfa 70.

Ses seviyesi cok dislk. Ayarlar > Ses altinda ilk kaydiriciyr @ hareket
ettirerek geri bildirim sesinin ses seviyesini
artirin. Genel ses seviyesini ayarlamak icin
tclncl kaydiriclyr <) hareket ettirin.

VLF Metal Tespiti modunda sag Tespit edilen nesne, gri iLgili Target-1D bélgesine/bélgelerine dokunarak

Ustteki Target-ID'yi zor gordyorum. gosterilen Target-I1D yeniden etkinlestirin ve/veya etkin Target-ID
bolgelerinde bir sinyal bolgelerinde sinyal alana kadar taramaya devam
olusturuyor. edin. Daha fazla ayrintiicin bkz. 5.11.3 Olciim

ekrani, sayfa 70.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 94



HATA OLASI SORUN

SORUN GIiDERME

c6ziM

VLF Metal Tespiti'ni yapilandirirken Henlz frekans secilmedi.
frekans seceneklerinin cevresinde
kirmizi bir cerceve ve baslat

didgmesi yerine kirmizi bir uyari
simgesi 4\ goriyorum.

VLF Metal Tespiti'ni yapilandirirken En fazla 3 frekans secilebilir.
baska frekans secemiyorum.

VLF taramasi sirasinda zaman Sinyaller degisen zemin

zaman yanip sonen kirmizi bir uyari kosullari nedeniyle kararsiz hale
simgesi A\ goriyor ve bir uyar! geldi (6rn. mineralizasyon, cok
sesi duyuyorum. fazla atikla kirlenme).
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Olciime devam etmek icin en az bir frekans secin.
Daha fazla ayrinti icin bkz. 5.11.1 Olciimii
yapilandirma, sayfa 66.

En fazla 3 frekans secin. Baska frekanslar secmek
icin daha once secilen bir frekansin secimini
kaldirin. Daha fazla ayrintiicin bkz. 5.11.1 Olciimii
yapilandirma, sayfa 66.

Bobini nétr zeminin Gzerinde tutun. Zemin
dokunun - bkz. 5.11.2 Zemin dengeleme yapma,
sayfa 69. Zemin dengeleme yapilmazsa her 10
s'de bir uyari sesi duyarsiniz (ses etkinse 2 kez
bip).



SORUN GIiDERME

HATA OLASI SORUN c6ziM

VLF zemin dengeleme basarisiz VLF arama bobini zemin VLF arama bobinini zemin ylizeyinden yaklasik 5

oldu. dengeleme sirasinda hareket cm | 2" yukarida tutun ve zemin dengeleme
ettirildi. sirasinda hareket ettirmeyin.

Zemin kosullari uygun degil (6rn. VLF arama bobinini ntr zemine (yeraltinda nesne

mineralizasyon, cok fazla atikla  olmayan] getirin. Zemin yiizeyinden yaklasik 5 cm

kirlenme). | 2" yukarida tutun, hareket ettirmeyin ve zemin
dengelemeyi yeniden baslatin.

3D Zemin Taramasini Extender’lar dogru Sensor cifti eksiksiz olmalidir: Extender'larin ayni
yapilandirirken baslat digmesi baglanmamis. tarafta ciftler halinde (Ustte ve altta) bagli
yerine kirmizi bir uyari simgesi £\ oldugundan emin olun. Daha fazla ayrinti icin bkz.
goruyorum. 3.2.2 Extender yapilandirmalari, sayfa 11.

3D Zemin Taramasi sirasinda Otomatik darbe modunda bir Baslat digmesi yalnizca bir tarama hatti
baslat digmesini P gérmiiyorum. tarama hattinin ortasindasiniz.  tamamlandiktan sonra kullanilabilir. Sonraki
tarama hattini baslatmak icin dokunun.
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HATA OLASI SORUN

SORUN GIiDERME

c6ziM

3D Zemin Taramasi sirasinda Bir tarama hattinin

kaydet digmesini @ gérmiyorum. ortasindasiniz.

Cok az hat tarandu.

3D Zemin Taramasi sirasinda |lk tarama hattini zaten

durdur digmesini @ gormiyorum. tamamladiniz.

Kontrol Unitesinin aktarim modu Windows Notebook ile baglanti

takilmis gibi goriniyor. yok.

Kontrol Unitesi kullanicidan bir

islem bekliyor.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

Kaydetme secenegdi bir tarama hatti sirasinda
kullanilamaz. Tarama hattini tamamlayin.

Olclimler ancak en az iki tarama hatti
tamamlandiktan sonra kaydedilebilir.

Durdur digmesi @ yalnizca ilk tarama hatt
taranirken kullanilabilir. ilk hatti tamamlamak ve
boylece alan uzunlugunu belirlemek icin dokunun.

Kontrol Unitesini USB-C kablosuyla Windows
Notebook'a baglayin ve ekrandaki talimatlari
izleyin.

Ekrandaki talimatlari izleyin. isleme Windows
Notebook'ta devam edin. Ardindan aktarim
modundan cikmak ve dosya gezginine donmek
icin X simgesine dokunun.



HATA

OLASI SORUN

SORUN GIiDERME

c6ziM

Genel ses seviyesini

ayarlayamiyorum.

Genel ses seviyesini
ayarlayamiyorum.

Ekran parlakligini
ayarlayamiyorum.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

Kulaklik bagl.

Enerji tasarrufu modu etkin.

Enerji tasarrufu modu etkin.
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Durum cubugundaki simge kulakligin bagl
oldugunu gosterir. Kulakligin ses seviyesi
dogrudan kulaklik Gzerindeki + ve - tuslariyla
ayarlanir.

Daha fazla bilgi icin bkz. 4.6 Bluetooth kulakligi
eslestirme/baglama, sayfa 25.

Enerji tasarrufu modu etkinse genel ses seviyesi
3'e veya daha dislige) ayarlanir ve ayri olarak
degistirilemez. Degistirmek icin once enerji
tasarrufu modunu devre disi birakmaniz gerekir -
bkz. 4.5.4 Pil, sayfa 22.

Enerji tasarrufu modu etkinse ekran parlakligi 3'e
(veya daha dislge) ayarlanir ve ayri olarak
degistirilemez. Degistirmek icin 6nce enerji
tasarrufu modunu devre disi birakmaniz gerekir -
bkz. 4.5.4 Pil, sayfa 22.



HATA

OLASI SORUN

SORUN GIiDERME

c6ziM

Tarama kurulumunda GPS islevini

gormuyorum.

Kaydedilen tarama dosyalarimi
dosya gezgininde goremiyorum.

OKM eXp 7000 klasoriine bir
giincelleme dosyasi kopyaladim
ancak giincelleme islemi
baslamiyor.

Tarama gorintilerim olagandisi
goriinlyor ve/veya hatali gibi.

Kontrol Ginitem otomatik olarak
kapaniyor.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

GPS, ayarlarda devre disi
birakildigi strece kullanilamaz.

Alt satirin ortasindaki calisma
modu simgeleri gri mi
goruniyor? Filtrede tim calisma
modlarini kapatmissiniz.

Klasor yolu dogru degil.

Glincelleme dosyasi, zaten yiikli
olan donanim yazilimi
stiriminden daha eski.

Sensor araligi asildi veya olcim
sirasinda probun yoni
degistirildi.

Dedektor elektrikli veya
manyetik cihazlara cok yakin ya
da firtina gibi atmosferik
kosullarda kullaniliyor.

Varsayilan olarak otomatik
kapanma ozelligi vardir.
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GPS'i etkinlestirmek icin ayarlara gidin ve acin -
bkz. 4.5.3 Konum, sayfa 21.

Filtre iletisim kutusunu acmak icin Y simgesine
dokunun ve ilgili tarama dosyalarini gostermek
icin calisma modlarina dokunun - bkz. 5.12.1
Taramalari filtreleme, sayfa 76.

Glncelleme dosyasini Windows
Notebook'unuzdan OKM eXp 7000 kok dizinine
kopyalayin. Bir hata durumunda Windows
Notebook'unuzda yeniden kopyalanabilecek bir
yedek kopya kalmasi icin dosyayi tasimak yerine
kopyalamanizi oneririz.

Kontrol Unitesinin, Stiper Sensor sisteminin ve
VLF arama bobininin donanim yazilimi sirimini
Ayarlar > Bilgiler altinda kontrol edin. En yeni
sliriime sahip giincelleme dosyasini OKM eXp 7000
kok dizinine kopyaladiginizdan emin olun.

Probu, secilen calisma modunun onerilerine gore
dogru yonde tuttugunuzdan ve hareket
ettirdiginizden emin olun.

Manyetik alanlara, elektrik motorlarina,
hoparlorlere, telefonlara, anahtarlara ve takilara
en az 160 ft (50 m) mesafe birakin. Dedektori
firtinada kullanmayin - bkz. Bolim 5 Kullanim,
sayfa 26.

Ekran kapaliyken doner digmeye yanlislikla
basilirsa (6rn. tasima sirasinda), pil giiciinden
tasarruf etmek icin yaklasik 5 dakikalik
hareketsizlikten sonra otomatik kapanma devreye
girer.



BOLUM 8

Bertaraf

B> |

Cihazi veya bilesenlerini yerel yonetmeliklere
uygun sekilde bertaraf edin.

@

%
%

KULLANILMIS URUNLERI GERi DONUSTURUN!
Yeniden kullanim, riinlerin 6mriinii uzatir ve
hammadde tasarrufuna katkida bulunur.

USULUNE UYGUN GERi DONUSTURUN!
Dahili pilli cihazlari evsel atiklara veya belediye
geri doniisiim kutularina atmayin.

® =

YUTMA VE BOGULMA TEHLIKESI!
Plastik torba bir oyuncak degildir!
Cocuklardan uzak tutun!

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri
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BOLUM 9

Teknik veriler

Uretici OKM GmbH

Tip Define arama dedektori
Model X7-A01

Teknik veriler ortalama degerlerdir. Calisma sirasinda kiiclik sapmalar olabilir.

9.1 Kontrol iinitesi

Boyutlar (Ux G x Y] 215x 250 x 90 mm | 8,5x 9,8 x 3,5"

Agirlik 1,86 kg | 66 oz

Pil Li-lon, degistirilebilir, 7,27 V, 10,2 Ah, 74,154 Wh

Giris 12V DC, 3 A max

Cikis 6,4 -8,V DC, 15 W max

Calisma slresi 25°C | 77 °F'de 7 sa, orta parlaklik

Sarj siresi 3h@10-30°C|50-86°F

Ekran 8,4" kosegen, 1024 x 768 piksel LVDS IPS-LCD

islem birimi Main (ARM Cortex 4x-A53@1,6 GHz),
Companions (1x M33 @ 96 MHz, 1x M4 (@ 48 MHz, 1x M33 @ 38 MHz, 1x M7 @
216 MHz)

Calisma bellegi (RAM) 2GB

Veri bellegi (eMMC] 8 GB

Calisma sicaklig -10-50°C | 14-122°F

Depolama sicakligi -20-60°C | -4- 158 °F

Hava nemi 5%-75%

Koruma sinifi P40

Su gecirmez Hayir

Veri aktarimi USB-C

Geri bildirim sesli, gorsel

Audio dahili hoparlorler | Bluetooth-LowLatency (A2DP)

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 101



9.2 Siiper Sensor

Boyutlar (Ux G x Y]
Agirlik

Kablo uzunlugu
Giris

Koruma sinifi

Alici

Sensor teknolojisi

Islem birimi

9.3 Extender

1010x210x 110 mm | 39,8 x 8,3 x 4,3"
0,94 kg | 33,2 0z

70" 1180 cm

6,4-8,4VDC,4W

P40

Dual/Hi-Gain, Vertical, Geophysical Phase Reader, EMSR

SCMI-15-D

ARM Cortex-M33 (@ 38 MHz

Uzunluk

Cap

Agirlik

Giris

Koruma sinifi

Sensor teknolojisi

9.4 VLF arama bobini

440 mm | 17,3"
48 mm | 1,9"
0,2kg | 7oz

5,0V DC, 0,25 W max
P40
SCMI-15-D

Boyutlar (Ux G xY)
Agirlik

Kablo uzunlugu
Giris

Koruma sinifi
Teknoloji

islem birimi

9.5 Sokiilebilir tasima cubugu

325x255x70 mm | 12,8x 10,1 x2,8"
0,7 kg | 24,7 oz

180 cm | 70"

6,4 -8,4VDC, 2W max

P40

VLF

ARM Cortex-M7 @ 216 MHz

Boyutlar (U x @) 6n kisim (kelepceli
Agirtik on kisim (kelepceli)
Boyutlar (U x @) orta kisim

Agirlik orta kisim

Boyutlar (U x @) arka kisim

Agirlik arka kisim (karsi agirtikli)
Uzunluk, monte edilmis

Agirlik, monte edilmis

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

880 x 68 mm | 34,6 x 2,7"
0,9 kg 31,7 oz

705x 35 mm | 27,8 x 1,4"
0,462 kg | 14,8 0z
415x35mm | 16,4 x 1,4"
1,06 kg | 37,4 oz

1935 mm | 76,2"

2,4 kg | 84,7 oz
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BOLUM 10

Beyanlar ve garanti

kullanilmasi kosuluyla, asagidaki stire boyunca onemli iscilik ve malzeme kusurlarindan arinmis oldugunu

garanti eder:

e yeni cihazlar ve tanitim cihazlari icin IKI (2] YIL,
e kullanilmis cihazlar icin ON IKi (12) AY,

¢ dahili pil, Power Pack'ler, sarj cihazlari ve seyahat adaptérleri icin ALTI (6) AY;

sure, bu mallarin musteriye fatura tarihiyle baslar.

10.1 Kabuller, beyanlar ve garantiler

BU BOLUMDE BELIRTILEN GARANTI, DIGER TUM GARANTILERIN (ACIK VEYA ZIMNi), HAKLARIN VEYA KOSULLARIN
YERINE GECER VE MUSTERI, BU SINIRLI GARANTI DISINDA URUNLERIN “OLDUGU GiBi” SAGLANDIGINI KABUL EDER.
SIRKET, TICARI ELVERISLILIK VE BELIRLI BIR AMACA UYGUNLUK ZIMNi GARANTILERI, UCUNCU KiSi HAKLARININ
IHLAL EDILMEMESI iLE iFA SURECINDEN, TiCARI iLISKILERDEN VEYA TiICARI TEAMULLERDEN KAYNAKLANAN
GARANTILER DAHIL ANCAK BUNLARLA SINIRLI OLMAMAK UZERE HER TURLU DIGER ACIK VEYA ZIMNi GARANTIYi
ACIKCA VE SINIRLAMA OLMAKSIZIN HARIC TUTAR.

Musteri, s6zlesmeyi akdederek ve OKM'nin hizmetlerini ve/veya mallarini kabul ederek, sézlesmenin musteri
tarafindan imzalanmasinin, teslim edilmesinin ve ifasinin musteri tarafindan gerekli tim kurumsal islemlerle
usulline uygun olarak onaylandigini ve s6zlesmenin, kosullarina gore musteriye karsi uygulanabilir, gecerli ve

baglayici bir yikimlilik olusturdugunu beyan ve taahhit eder.

Misteri, teslim edilen mallari teslim aldiktan hemen sonra kontrol etmeyi taahhit eder. Misteri kusur
tespit ederse ve/veya teknik sorunlar ortaya cikarsa, once yerel bayiyle (www.okm-turkiye.com/tr/dealers
adresinde listelenmistir) iletisime gecmeyi taahhit eder. Misteri sorunu yerel bayiyle c6zemezse Uretici
OKM'ye basvurur:
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OKM Tirkiye Web: www.okm-turkiye.com/tr
Goksu mah. Gazi bulvari No: 461/20
07260 Kepez, Antalya

Tirkiye

E-posta: infoldokm-turkiye.com

Telefon: +90 549 179 06 07
Kusurlar, orijinal satin alma belgesi (6rn. fatura) eklenerek www.okm-turkiye.com/tr/rma adresinde sunulan
OKM RMA formu araciligiyla derhal yazili olarak (en gec teslim alindiktan 7 giin sonra) bildirilmelidir.

Sikayet konusu mallar kontrol icin yerel bayinin ve/veya tiretici OKM'nin kullanimina sunulmalidir. Misteri,
mallari onceden anlasma olmadan geri gondermemeyi taahhtit eder. Misteri, mallari geri gondermeden once
yerel bayiyle ve/veya Ureticiyle iletisime gecmelidir.

Yerel bayiye ve/veya Ureticiye gonderim masraflari (lcretler, sigorta vb. dahil] ne bayi ne de uretici tarafindan

karsilanir ve musteriye aittir.

10.2 Tazminat

Garanti talebinde bulunulmasi otomatik olarak bir geri 6ddeme anlamina gelmez. Garanti slresi icinde bir islev
veya malzeme kusuru ortaya cikar ve bildirilirse, tiretici OKM kusuru giderme hakkina sahiptir ve kendi
masrafiyla asagidaki garanti hizmetlerini sunar:

e arizali cihazin veya bilesen(ler)in giderilmesi ve onarilmasi veya
e arizali bilesen(ler)in degistirilmesi veya

e yeni bir cihazla degistirilmesi.

Giderme veya degistirme isleminden sonra OKM, mallarin tretici OKM'den miisteriye veya atanan yerel bayiye

iade masraflarini nakliye sigortasi dahil ustlenir.

Kusurun giderilemedigi, giderme girisimlerinin makul olmadigi veya kusurun giderilmesinin tamamen
basarisiz oldugu durumlarda musteri sunlardan birini secebilir:

e satin alma fiyatinda indirim talep etmek veya

e sozlesmeden donmek ve satin alma fiyatinin iadesini almak.
Garanti suresi icinde bildirilen ancak giderilmeyen kusurlar icin garanti, kusur giderilene kadar devam eder.
Yeni bir cihaz teslim edildiginde yeni bir garanti slresi baslar.

Garanti kapsaminda onarimda mallar icin orijinal garanti siiresi ve orijinal baslangic tarihi gecerlidir. Yeni bir

garanti siiresi yalnizca, boyle bir degisiklik yapilmissa, degistirilen parca icin gecerlidir.
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10.3 Sorumlulugun sinirlandirilmasi
Misteri, asagidakilerin garanti kapsami disinda oldugunu kabul eder:

e uygunsuz kullanimdan kaynaklanan yetersiz performans,

e asinma belirtileri,

e cihazin calinmasi ve/veya kaybolmasi,
ayrica asagidakilerin neden oldugu kusur ve hasarlar:

¢ uygunsuz kullanim ve/veya yetersiz bakim,

e darbe ve/veya cihazin dismesinden kaynaklanan kusurlar,
o yetkisiz degisiklikler, onarimlar ve/veya modifikasyonlar,

e kotlye kullanim, yanlis kullanim, kasitli tahribat, kaza,

¢ olagandisi fiziksel ve/veya elektriksel zorlanma,

* neme, suya, asiri sicakliklara ve/veya atese maruz kalma,
e uygunsuz kullanim, tasima ve/veya depolama,

e teknik bir bilesenin ve/veya aksesuarin acilmasi.

Cihaz arizaliysa ancak garanti kapsaminda degilse bkz. 6.5 OKM tarafindan bakim ve onarim, sayfa 88. Garanti

kapsami disindaki durumlarda cihazin misteriye iade masraflari ne bayi ne de iretici tarafindan karsilanir.

OKM, SOZLESME KAPSAMINDAKI HiZMETLERDEN, MALLARDAN VEYA OKM'NiN iFASINDAN KAYNAKLANIP
KAYNAKLANMADIGINA BAKILMAKSIZIN, KAR KAYBINDAN VE HER TURLU DOLAYLI, ARIZI, SONUCSAL, OZEL VEYA
CEZAi TAZMINAT TALEPLERINDEN SORUMLU DEGILDIR VE BUNLARI HARIC TUTAR. HERHANGI BIR NEDENLE FESIH
HALINDE OKM, GELECEKTEKI KAR KAYBI VEYA BEKLENEN SATISLAR NEDENIYLE YA DA SOZLESMEYLE BAGLANTILI
OLARAK VEYA SOZLESMENIN UZATILMIS iFASI BEKLENTISIYLE YAPILAN HARCAMALAR, YATIRIMLAR, KiRA
SOZLESMELERI VEYA YUKUMLULUKLER NEDENIYLE MUSTERIYE KARSI HICBIR TAZMINAT, iADE VEYA ZARAR
ODEMESINDEN SORUMLU DEGILDIR. YUKARIDAKILERE BAKILMAKSIZIN, SOZLESME iHLALI, GARANTI, HAKSIZ FiiL
(IHMAL DAHIL) VEYA BASKA BIR NEDENE DAYANAN TUM TALEPLER iCiN MUSTERININ OKM'YE KARSI TEK CARESI VE
OKM'NIN TEK YUKUMLULUGU, SOZLESMEYE AYKIRI MALLARIN ONARIMI VEYA DEGISTIRILMESi YA DA MUSTERI
TARAFINDAN OKM'YE ODENEN VE DOGRUDAN SOZLESMEYE AYKIRI MALLARA VEYA HiZMETLERE iLiSKIN TUTARLARIN
IADESIYLE SINIRLIDIR. OKM HICBiR DURUMDA, TALEBIN HAKSIZ FiiLE, SOZLESME iHLALINE, GARANTI iHLALINE
VEYA BASKA BIiR HUKUKI YA DA HAKKANIYETE DAYALI GEREKCEYE DAYANIP DAYANMADIGINA BAKILMAKSIZIN
TESLIMAT GECIKMELERINDEN, OZEL, ARIZi VEYA SONUCSAL ZARARLARDAN SORUMLU DEGILDIR.

10.4 Servis ve destek

Garanti siresi boyunca ve sonrasinda destek, trlinin OKM tarafindan resmi olarak satildigi tim Glkelerde
saglanir. Bkz. 6.5 OKM tarafindan bakim ve onarim, sayfa 88 ve daha fazla bilgi icin yerel bayinizle ve/veya

uretici OKM ile iletisime gecin.
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